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RSA Actuadores Eléctricos Con Vastago

¢QUE SON EL RSA Y EL GSA?

El RSA es un actuador eléctrico flexible de varilla roscada. El
modelo estandar RSA-ST esta disponible en seis tama-
fos. El modelo de alta fuerza RSA-HT esté dis-
ponible en los 4 tamarfios mas grandes, incor-
pora componentes de transmision de par
mas resistentes (acopladores, poleas,
correas) y cojinetes de empuje
de mayor capacidad.

RSA ST

RSA HT o

El RSA
guiado
(GSA) ariade
guiado y soporte de
carga al disefio. El GSA-

ST esta disponible en los 4 y
tamafios mas pequefios. El GSA-
HT, disponible en los tamafos 24 y Entrega
32, ofrece los componentes de transmis- J= R rapida

ion de pary la capacidad de empuje de los Construido

mismos tamarios de RSA. < bajo pedido
Véase 3600-4236 para informacion sobre la GSA.
ACTUADORES ELECTRICOS CON VASTAGO TOLOMATIC
ERD RSH RSA RSX GSA IMA
™
@
Actuador con Actuador higiénico | Actuador con Actuador con Actuador con Servoactuador
vastago con vastago vastago vastago vastago guiado | integrado
Fuerza
de hasta: 2,2 kN 35 kN 58 kN 294 kN 42 kN 35,8 kN
Vg':ﬁgg?g 1.016 mm/sec | 498 mm/sec | 3.124 mm/sec | 760 mm/sec | 3.124 mm/sec | 1.334 mm/sec
Longitud de
carrera de hasia 609 mm 1.219 mm 1.524 mm 1.500 mm 914 mm 457 mm
Tipo tornillo/| o, De bolasy de | Solida, de bolas | De bolas y de A De bolas y de
tuerca Solida y de bolas rodillos y de rodillos rodillos Solida y de bolas rodillos
Para obtener informacion completa, consulte www.tolomatic.com o el numero de documentacion:
tlimero d8\ 91904020 | 2100-4016 (ES) | 3600-4238 ES) | 2171-4011 (ES) | 3600-4236 (ES) | 2700-4023 ES)

(No todos los modelos ofrecen los valores maximos indicados, por ejemplo: la fuerza maxima puede no estar disponible con la velocidad maxima.)

Tolomatic 1-763-478-8000
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Barrera de seguridad activa

Otras aplicaciones:
® Animacion

¢ Maguinaria de montaje

e Cambiadores
automaticos de
herramientas

e Automotriz

e Sujecion

e Conversion

e Transportadores

* Pruebas ciclicas

e | lenadoras

e Formadores

© Reemplazo hidréaulico

e Posicionamiento laser
¢ Maquinados

e Manipulacion de
materiales

e Equipo médico
¢ Moldeadoras

¢ Simuladores de
movimiento

e Abrir / cerrar puertas

e Equipo de empaque

e Sujecion de piezas

e Elevadores de
pacientes

* Pick & Place

Transformacion de la madera

RSAHT ................. RSA 24
Especificaciones. ... RSA_24
Rendimiento.............| RSA 25
Especificaciones.......... RSA 29
Dimensiones ............ | RS 30

Dimensions de Ias opciones. . .RSA_32

Sensores ... RSA 38
Ficha de datos de aplicacion ... RsA_40
Pautas de seleccion ... RSA 41
Piezas de servicio ... RSA 42
Pedido RSA-ST y HT...... RsA 43

* Reemplazo neumdtico
e Pulidoras de precision

e Simulacion de pruebas
de productos

¢ Remachado / sujecion
/ union

® Brazos manipuladores
roboticos

e Equipos para
aserraderos
e Semiconductores

e Control del movimiento
del escenario

e Estampado

Tolomatic

Diferencia Tolomatic . ... RSA 44

e Posicionamiento de la
mesa

e Control de la tension

¢ Bancos de pruebas

¢ Dobladora de tubos

e Bombas volumétricas

e Control del chorro de
agua

 Generacion de olas

e QOrientacion de tela

e Soldadura

¢ Bobinado de alambre

* y muchos mas

1-763-478-8000
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RSA-ST ACTUADORES ELECTRICOS CON VASTAGO Tolomatic... MAXIMA DURABILIDAD

EXCELLENCE IN MOTION
TECNOLOGIA DE DURABILIDAD UN PRINCIPIO DE DISENO DE TOLOMATIC [ " / fi de d bilidad
as caracteristicas de durabilida
ENDURANCE TECHNOLOGY, v s i TU MOTOR AQUS
sm disefiadas para ofrecer la maxima PUEDES ELEGIR:
A Tolomatic Design Principle  durabilidad y prolongar la vida util. *Especifique el dispositivo que se va a instalar =

y el actuador se envia con la tornilleria de ORIENTACION DEL
montaje adecuada MOTOR

El actuador de tornillo RSA es ideal para aplicaciones de fuerzas medias a altas con cargas guiadas. El *Especifiue y envie su dispositivo a Tolomatic PUEDE ELEGIR:

disefio compacto y el funcionamiento tipo cilindro hacen que esta solucién sea ideal para aplicaciones i - para instalacin en fabrica N oLa opcion en nea acopla

. *Motor suministrado e instalado
por Tolomatic

directamente el gje motriz y suele
Ser una carcasa de una sola pieza
para una alineacion y soporte
Optimos del motor

que historicamente se resolvian con energia neumatica o hidraulica. Hay muchas opciones disponibles
de montaje que permiten instalar el actuador en numerosas aplicaciones. Fabricado bajo pedido en
longitudes de carrera de hasta 1,5 m (60 in.) con la tecnologia de tornillo de su eleccion.

*.a opcion en paralelo inverso
minimiza la longitud total,

MULTIPLES TECNOLOGIAS DE

acoplando el motor y el eje motriz
TORNILLO mediante una banda con una
= PUEDE ELEGIR: relacion de reduccion de 1:1 6 2:1
PRECISION ALTA *LLas tuercas solidas de bronce .
PRECISION DEL TORNILLO 0 de resina artificial ofrecen un

rendimiento silencioso a menor

Tuerca de rodillos + 0.0004"/ft.  + 0.0102mm/300mm . S
costo; anti-backlash disponible

Tuerca de bolas métricas + 0.002"/ft.  + 0.051mm/300mm

RODAMIENTO DE ALTO
EMPUJE

El diserio exclusivo del conjunto de
rodamientos de alto empuje elimina

a un precio rentable; anti-backlash
mecanico disponible

RODAMIENTO DE la excentricidad y aisla las fuerzas
SOPORTE DEL TORNILLO lineales para el eje de transmision
TUBO DE EMPUJE AMORTIGUADORES El rodamiento de resina proporciona un
. INTERNOS soporte continuo del tornillo
*Tubo de empuije de acero
que soporta fuerzas Los amortiguadores protegen el
extremadamente altas conjunto de tornillo y tuerca de
ol tratamiento de nitruro en dafios en ambos extremos de
bafio salino proporciona una la carrera PUERTOS DE PURGA /
excelente resistencia a la RESPIRACION

corrosion, dureza superficial — -
o Caracteristica estandar en los

istente a | =
gder?e?eurj]yoi;eglg Sgseib?esa DISENO LIGERO DE actuadores de tamaiio RSA
contaminantes ALUMINIO 32,50,64

*Como se ve en esta vista,

ol disefio de extrusion anodizado / b
situado tanto en la parte inferior

negro esté optimizado para ofrecer

rigidez y resistencia y ¢l lado opuesto del actuador
' 2 RODAMIENTOS DE TUERCA *Canales de sensores externos *Uso como puerto de respiracion: permite el fiujo de aire
' ‘ INTERNOS en todos los lados que permiten en el interior del actuador. Evita la carga adicional en el
| b colocar facimente los sensores de motor causada por la acumulacion de aire debido a los
) *Los soportes de resina proveen de anti posicion ciclos rapidos del RSA.
; COJINETE rotacion en el vastago Uso como Puerto de Purga: la presion positiva con
FRONTAL +Soporte del conjunto de tubo de empuie y lineas de aire y filtros aseguran que los contaminantes
. - (que potencialmente podrian acortar la vida del
*Soporta el conjunto de tubo flerca a lo largo dé foda la carrera actuador) no entren en el interior del actuador.
FINAL DE VASTAGO S DE do empue § terca
argo de toda la carrera
ROSCADO VASTA e
- - - Evita la entrada de *El material Unico del
P;?S%%Il(t)in?egn: ggenr;e;zdceo]r(ir:]t;rlw contaminantes al cojinete de la nariz permite OPCIONES
Se il g P interior para prolongar un funcionamiento suave y el Consulte la pégina 7 par obtener una lista comrleta de
vastag la vida util del actuador apoyo de la barra de empuje las opciones RSA, incluida la opcion de torque alto HT

Tolomatic 1-763-478-8000 Tolomatic 1-763-478-8000

RSA-ST
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OPCION RSA-HT

TECNOLOGIA DE DURABILIDAD UN PRINCIPIO DE DISENO DE TOLOMATIC

ENDURANCE TECHNOLOGY

A Tolomatic Design Principle

La opcion HT es una opcion de mayor empuje para los tamafios 24, 32, 50 y 64 de
la familia RSA. Los actuadores RSA con tuercas de rodillos planetarios son siempre
actuadores con opcién HT. Utilice el software de dimensionamiento en linea de
Tolomatic para determinar si la opcion HT es la adecuada para la aplicacion.

@ CARACTERiSTICAS
ESTANDAR
obtener una lista completa de las
caracteristicas estandar del RSA

REDISENADO
LMI & RP

Especialmente disefiado para
motores y reductotres mas
grandes con torques mas altos
y diametros de pilotos (hasta
6.5", 165mm)

MATERIAL
DE CORREA
DURADERO

Banda dentada de
poliuretano de alto torque
con cuerdas de traccion
de carbono resistentes al
gstiramiento

RODAMIENTO
MEJORADO DE

; POR QUE ELEGIR
{A OPCION HT?

¢ Los componentes de mayor resistencia
transfieren el torque desde el reductor/motor a
través del actuador

¢ El engrasador permite una comoda relubricacion
para prolongar la vida util del tornillo

¢ Admite el montaje de motores grandes con un
diametro piloto de hasta 165 mm

SU MOTOR
AQUI

(Caracteristica estandar)

PUEDE ELEGIR:

*Especifique el
dispositivo que se va
ainstalar y el actuador
se envia con los
accesorios de montaje
adecuados

*Especifique y envie su
dispositivo a Tolomatic
para instalacion en
fabrica

*Motor o reductor
suministrados e
instalados por
Tolomatic

OPCION IP67

Resiste la entrada

ALTO EMPUJE

MULTIPLES TECNOLOGIAS DE TORNILO

Los actuadores RSA HT
vienen con un rodamiento de

PUEDE ELEGIR:

e|as tuercas solidas de bronce ofrecen un rendimiento

bolas de contacto angular : : ,
de alto empuje en un disefio silencioso al menor costo; anti-backlash disponible AMORTIGUADORES
de ensamblaje emparejado s Las tuercas de bolas ofrecen eficacia a un precio INTERNOS DE USO

RUDO

Que elimina la excentricidad rentable; disponibles con bajo backlash

y aisla las fuerzas lineales del
gje de accionamiento

Las amortiguadores protegen el
conjunto de tornillo y tuerca de dafos
en ambos extremos de la carrera

oL as tuercas de rodillos planetarios proporcionan los
mayores indices de empuie y vida Util disponibles
(opcion HT)

1-763-478-8000

Tolomatic

deaguaaimde
profundidad hasta
por 30min

Tolomatic... MAXIMA DURABILIDAD

EXCELLENCE IN MOTION

OPCIONES (Disponible para todos los actuadores RSA a menos que se indique lo contrario)
+OPCION METRICA

Dispone de barrenos roscados métricos para el montaje de la carga en la cabeza del vastago y del actuador en las superficies de contacto

+SENSORES

Elija entre: de lengiieta, estado solido PNP o NPN, todos disponibles normalmente abierto o
normalmente cerrado

+CLASIFICACION IP67

Estética: juntas especiales para una proteccion béasica contra la entrada de agua y polvo Solo tamaiios 32,50,64:
actuador HT (LMI y RP); actuador ST (solo soporte motor RP)

FINAL DE VASTAGO MONTAJE
*MET: Roscas *MP2: Placas de
exteriores montaje para
rosca macho montaje en
superficie
oCLV: Cabeza *FFG: Brida
de horquilla delantera para
para soporte montaje cerca
pivotante .| de la cabeza
®1  del vastago
*SRE: Cabeza *TRR: Trunnion
de rotula montaje
para montaje para montaje
pivotante pivotante

*ALC: Cabeza A continuacion solo para montaje de motor RP

de rotula de : Bri
alineacion para °ﬁ§§é?{ Ig:ra
compensar la montaje
alineacion del opuesto a la
montaje cabeza de
.énl: Extfnsién rotula
el vastago *PCD: Horquilla
I)ara separar *PCS: Montura
a carga del de oj
actuador meog gjgara
pivotante

PUERTO DE ENGRASAMIENTO

¢ Este sistema de
relubricacion prolonga la
vida Util del tornillo

* Comoda lubricacion sin
desmontaje

o Estandar con todos los actuadores RSA con opcion

Proporciona una
interfaz comdn para
multiples opciones de

Tolomatic

terminal de vastago

FINAL DE HT
VASTAGO *La orientacion del puerto de engrasamiento no
ROSCADO esta predefinida. Se puede solicitar una orientacion

personalizada como modificacion del producto

1-763-478-8000

RSA-HT
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RSA ST Actuadores Eléctricos Con Vastago e

Tamario: TODOS ESPECIFICACIONES ecliadores rapiday precie

**Los actuadores métricos RSA utilizan el mismo tornillo que los actuadores en pulgadas RSA. El montaje roscado y los agujeros de pasador son métricos.

0
JADOR
AD D

S . S SOz = = : S5 w8
mm mm/rev N N mm/300mm mm mm kg-cm? kg-cm? N-m
304.8 | SNO1 25.40 311 N/A 0.25 0.18 9.5 0.02 0.0002 0.08
304.8 | SNO2 12.70 311 N/A 0.15 0.18 9.5 0.01 0.0001 0.07
12 | 304.8 |SNO5 5.08 311 N/A 0.15 0.18 9.5 0.01 0.0001 0.08
304.8 |BZ10 2.54 311 N/A 0.15 0.20 9.5 0.01 0.0001 0.09
304.8 |BN(L)08| 3.18 578 1,334 0.08 0.38 9.5 0.01 0.0001 0.06
457.2 | SNO1 25.40 311 N/A 0.25 0.18 9.5 0.03 0.0002 0.16
457.2 | SNO2 12.70 311 N/A 0.15 0.18 9.5 0.01 0.0001 0.10
16 | 457.2 |SNO5 5.08 311 N/A 0.15 0.18 9.5 0.01 0.0001 0.09
457.2 |BZ10 2.54 311 N/A 0.15 0.20 915 0.01 0.0001 0.14
457.2 |BN()08| 3.18 578 1,334 0.08 0.38 9.5 0.01 0.0001 0.06
609.6 |SNO2 12.70 890 N/A 0.13 0.18 15.9 0.24 0.0006 0.21
609.6 |SNO4 6.35 890 N/A 0.25 0.18 15.9 0.23 0.0005 0.24
609.6 |SNO8 3.18 890 N/A 0.25 0.18 15.9 0.22 0.0005 0.26
o4 609.6 |BZ10 2.54 2,682 N/A 0.15 0.20 15.9 0.22 0.0005 0.42
609.6 |BN(L)O5| 5.08 3,670 6,276 0.08 0.38 15.9 0.22 0.0005 0.27
609.6 |BN(L)02 | 12.70 1,521 4,764 0.08 0.38 12.7 0.24 0.0003 0.27
609.6 |BNMO5 | 5.00 3,861 11,997 0.10 0.08 16.0 0.22 0.0005 0.28
609.6 |BNM10 | 10.00 1,931 8,501 0.10 0.08 16.0 0.22 0.0005 0.25
914.4 |BZ10 2.54 3,492 N/A 0.15 0.20 19.1 0.36 0.0010 0.52
914.4 |BN()02 | 12.70 2,375 14,964 0.10 0.38 19.1 0.38 0.0011 0.35
39 914.4 |BN(L)05| 5.08 4,226 7,224 0.08 0.38 19.1 0.36 0.0010 0.32
914.4 |BNMO5 | 5.00 6,036 13,701 0.10 0.08 20.0 0.36 0.0013 0.34
914.4 |BNM10 | 10.00 3,016 21,000 0.10 0.08 20.0 0.38 0.0013 0.33
914.4 |BNM20 | 20.00 1,508 11,387 0.05 0.13 20.0 0.42 0.0015 0.36
1219.2 |BZ10 2.54 7,936 N/A 0.15 0.20 25.4 1.61 0.0032 1.47
1219.2 |BN()01 | 25.40 3,372 10,231 0.10 0.38 25.4 1.88 0.0041 0.72
1219.2 |BN()02 | 12.70 6,748 23,820 0.10 0.38 25.4 1.68 0.0034 0.71
50 | 1219.2 |BN()04 | 6.35 | 13,496 22,948 0.10 0.38 25.4 1.63 0.0033 0.79
1219.2 |BNM05 | 5.00 | 10,440 17,949 0.05 0.10 25.0 1.62 0.0032 0.79
1219.2 |[BNM10 | 10.00 8,567 14,999 0.05 0.10 25.0 1.65 0.0033 1.03
1219.2 |BNM25 | 24.90 3,430 11,285 0.10 0.13 25.0 1.87 0.0040 1.06
1524 |BZ10 2.54 7,922 N/A 0.15 0.20 38.1 6.47 0.0160 3.76
1524 | BN(L)53 | 47.92 2,393 26,516 0.10 0.38 38.1 8.35 0.0201 1.58
1524 | BN(L)02 | 12.70 8,981 50,719 0.10 0.38 38.1 6.60 0.0163 1.32
64 1524 |BN(L)O4 | 6.35 | 17,917 30,008 0.10 0.38 38.1 6.50 0.0161 1.42
1524 |BNMO5 | 5.00 9,043 29,865 0.05 0.10 40.0 6.49 0.0161 113
1524 |BNM10 | 10.00 9,043 33,255 0.05 0.10 40.0 6.55 0.0162 1.77
1524 | BNM20 | 20.00 5,703 24,590 0.05 0.13 40.0 6.80 0.0167 1.82
C?EA?«?LEEL DESCRIPCION § Péngase en ct.)ntacto con Tolomat.ic.para o'htener opciones de mayor precision y menor juego mecanico.
BN Tuerca de Bolas 7 t(L) para tornillos de bolas de bajo juego: juego = 0,0020" (0,05 mm)
gmr Eggg gg Eg::: igriBea; Jueg *Para tornillos SN y BZ, empuje dinamico continuo maximo sujeto a la limitacion de Empuije x Velocidad. 305
BNM Tuerca de Bolas Métrica **Para los tornillos RN, BN y BNL, la capacidad de carga dindmica refleja una fiabilidad del 90% para 1 milldn de revoluciones.
BZ Tuerca de Bronce
RN Tuerca de Rodillo
SN Tuerca Solida

Tolomatic 1-763-478-8000
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RSA ST Actuadores Electricos Con Vastago - :uomsicion e

Tamario: 12,16: CAPACIDADES DE VELOCIDAD CRITICA L] achiadures rplda y procies
CARRERA (mm)
0 X Q 5 3

120 3048

d
A

o o
& 3
(7 X o ~
= s - £
<= 80 g S 2032 € 9=SN02
a | EEON Y
< \ < |@==5n05
8 i 6 @::::BNOS
— 401 1016 O
S ol |@===B710
i >
0 — 0
0 20
CARRERA (in)
Tamario: 24: CAPACIDADES DE VELOCIDAD CRITICA
CARRERA (mm)
N~ < — 00} Lo
0 = & 3 i S
50 (A N 1270
1 R €)---BNO2
—~40] 1016 5 | @-==BNM10
3. | &
L = ® —SN02
: .
5130: 762 § @®--- SNO4
o | = | @ BuMos
Q 20 508 o
Cd) | 3 @ --- BNO5
4 L
>10: o54 > | @===SN08
| @)---- BZ10
0+——— — — — ———F+— 0
0 8] 10 15 20 25

CARRERA (in)

CODIGO DEL ‘
TORNILLO | DESCRIPCION
BN Tuerca de Bolas
BNH Tuerca de Bolas Serie H
BNL Tuerca de Bolas de Bajo Juego
BNM | Tuerca de Bolas Métrica

CODIGO DEL
TOR

ILLO ‘ DESCRIPCION
A Tuerca de Bronce

N | Tuerca de Rodillo
SN [ Tuerca Sdlida

Tolomatic 1-763-478-8000

RSA-ST
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RSA ST Actuadores Eléctricos Con Vastago % s ongiczom s

Tamario: 32: CAPACIDADES DE VELOCIDAD CRITICA - actiadores rpida y recis

CARRERA (mm) o
0 3 3 < 2
60 = 1524
] o €)---BNM20
550 ————F— "'"\\ 1210 ©---BNO2
S | . 2 |@---Bum10
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€ 40 < 1016 €
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o — - 508 &
EJI \.s. "~ =
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[RRTONE ST I T YOS EER N ==t
OA —+—+— —+—+— ——— ——+— ——— ——— —+—+— ———— 0
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CARRERA (in)
Tamafo: 50: GAPAGIDADES DE VELOCIDAD CRITICA
. CARRERA (mm) o o
0 { 3 © = ~
[ O--—-\ .

50 - T 1210 _ €N ==+ BNM25
-_ ] >, 5]
240 KN 10162 o
e SN € | @---BN02
= ] ARG
E.3o’ \':‘x~ 760 E () ---- BNM10
< ] S Q
p= N [P S I — . NS < BNO4
O oo D RN S (=]

S - S 57| 508 8 @ —-—BNMO5
| R S \\~
g 1 e [N~ae = BZ10
10 esssssmes e === [ REECTT, =5 254 >
07 T T T } T T T } T T T } T T T } T T T } 0
0 10 20 30 40 50
CARRERA (in)

CODIGO DEL ‘
TORNILLO | DESCRIPCION

TORNILLO ‘ DESCRIPCION
BN Tuerca de Bolas BZ Tuerca de Bronce
BNH | Tuerca de Bolas Serie H | RN | Tuerca de Rodillo

BNL | Tuerca de Bolas de Bajo Juego [ SN [Tuerca Solida
BNM | Tuerca de Bolas Métrica

Tolomatic 1-763-478-8000
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Tamario: 64: CAPACIDADES DE VELOCIDAD CRITICA | aeliadores ARy precisa

CARRERA (mm)
. - © o <t
0 2 g © 2 < o
70T 1778
| S R, N RSSRR I - O --ens
=604 . 1524°9" @ --BNM20
Q . »
g 50} > 1270 & ® --Bu2
= ] IR £ | @ --*BNH02
=4 IS '
Q 40} <. 1'% a (@ B0
o Sy <
5 301 762 % @ --Bno4
Q O | @ - Bwmos
i 20} 508
> ] i @ --B710
104 Sre el 254
0- 0

Tamario: 12,16: LIMITES PV (Tuercas sélidas)

VELOCIDAD (mm/sec)
0 635 1,270 1,905 2,540 3,175

e : 311

60 {8 267

50 222
5 z
< 40 ] 178 <
N N
o oc
W 30 - 133 W
> \\ o |
[T LL

0 0
0 50 75 100 125
VE LOC I DAD (in/sec) CODIGO DEL CODIGO DEL
CoLLG. | DESCAIPCION
BN Tuerca de Bolas BZ Tuerca de Bronce
4 BNH | Tuerca de Bolas Serie H | RN [ Tuerca de Rodillo |
LI M ITES Pv BNL | Tuerca de Bolas de Bajo Juego [ SN [Tuerca Sélida J
BNM | Tuerca de Bolas Métrica

Cualquier material que soporte una carga deslizante esta limitado por

la acumulacion de calor. Los factores que afectan a la tasa de generacion de calor

en una aplicacion son la presion sobre la tuerca en libras por pulgada cuadrada Fuerza Velocidad

(P) y la velocidad de la superficie en pies por minuto (V). EI producto de estos factores ((mdice de empuje méx,)) x((VeIocidad nominal méx.)) <01
proporciona una medida de la severidad de una aplicacion.

Tolomatic 1-763-478-8000
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RSA ST Actuadores Electricos Con Vastago = suumiccon
y I | [T :gau:e:;csu:g iea recisaI
Tamario: 24: LIMITES PV (Tuercas solidas) e peY?
VELOCIDAD (mm/sec)

2002 254 508 762000
<C
ﬁmo - 445 N
oC oc
w wl
2 N 2
N
I T ——
= R
0 2 , 0
0 E10 2 20 30
VELOCIDAD (in/sec)
Tamario: 24,32,50,64 (BZ): LIMITES PV (Tuercas de bronce)
VELOCIDAD (mm/sec)
0 25 51 76 102 127 152 178
2,000 8,896
XDty
5 z
<
N 1,000 4443 N
T e B Ll
D[ z
0 E --------------- % ............. 0
0 1 2 3 4 5 6 7
VELOCIDAD (in/sec)
c(‘]’l"l?l?LE(E)L ‘ DESCRIPCION c(I!JIIlG?LIEEL ‘ DESCRIPCION

4 BNH | Tuerca de Bolas Serie H | RN | Tuerca de Rodillo |
LI M ITES PV BNL | Tuerca de Bolas de Bajo Juego | SN___ [ Tuerca Sélida |
BNM | Tuerca de Bolas Métrica

Cualquier material que soporte una carga deslizante esta limitado por
la acumulacion de calor. Los factores que afectan a la tasa de generacion de calor
en una aplicacion son la presion sobre la tuerca en libras por pulgada cuadrada (

(P) y la velocidad de la superficie en pies por minuto (V). El producto de estos factores

Fuerza ) ( Velocidad ) <0.1
X e <0
proporciona una medida de la severidad de una aplicacion.

(indice de empuje max.) locidad nominal max.)

Tolomatic 1-763-478-8000
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una seleccion de

GRAFICOS DE VIDA UTIL DE LOS TORNILLOS DE BOLAS L] achiadures rplda y procies
Tamario: 12, 16, 24, 32

RSA ST Actuadores Electricos Con Vastago = :uumsicon e

o
. =} S
VIDA (millones de mm) o S s 523 < 8889
<~ © T Er; o 8 28T 8 8 ] 8 © < N"E(r)
o o ;O © 5 Qe F = = NN o — o 30 ) S 88
T 5 2828 8 2239 & €egy 8 228y 5§ 2239
1,600 i i 7,117
1 B S R A ———32BNM10 G====32BNO5 |
1,400 - B ---- 32 BNO2 Heooooo 24BNO5 6,228
S [ I C =m=== 32 BNM20 J =———24BNO2 ||
QIIIIII - D == = 32 BNM05 K samnnan 12,16 BNOS Jjll
1,200 ST E —=-24 BNM05 —15.338
- T F ——24 BNM10 u
o 1,000 -- 4,448
e AN I I - I Z
<C 800 13559 <
oc AN o
600 12669
(T AN L.
400 ———1 1,779 CODIGO ‘
L Lt DEL )
T I | TORNILLO | DESCRIPCION
200 — 889.6 BN Tuerca de Bolas
: L1 .;%_\ I BNH guercelz_lde Bolas
1 - 1 o S T A erie
0 I TIIT 0 BNL | Tuerca de Bolas de
— & ve®o g 2883 8 88383 8 8883 8 888%3 Balo Juego
~ 2 Y Te*8 & 338 g g 358 BNM L‘fﬁt"?adeBO'as
. . - - 1Y ¥ ©o - etrica
VIDA (mlllones de m) T = § BZ Tuerca de Bronce
RN Tuerca de Rodillo
SN Tuerca Sdlida
Tamario: 50, 64 o
o o
i o 8 8 o o9 8
VIDA (millones de mm) o S c 0o o 8885 8 8 883
< csad o 888Y 8 8S58Y § S I8 S 8 €83
‘o) 238w @ — N ML =) 7 s O 5 2 g © 2 3Isn
- -~ 888N &8 S meaN 2 S wWwoN S &5 B8N 8 =2 wed S S wgWN
o] - — N n — — & w0 - — N n — — 3] — — o [Te} - — N
4,000 A ====64 BN0O2 G ==== 64 BNMO05 17,793
B ---- 64 BN53
Ceeeeee 64 BNM10 J =——50 BNM25
D mmmm64 BNM20  Kececoo
E 64 BNO4 L s 50 BNMO5
o« 3,000 M —— 50 BNO1 13,345 __
Q2 P4
= =
ﬁ <C
&
E 2,000+— N 8,896
: .l. :
LL e - L
1,000 4,448
- :‘T~..:~_
St
0 I _"‘?—-—-H...-..,_...__ 0
- Y T°"c 8 9883 § $888 £ £883 § £883 £ g88s
. . — [N <~ © 0O S oS o =] (=% 8' =] 8' =] (=%
VIDA (millones de in) - S T e g & §88g
- S
NOTA: La vida util prevista Lyg de  La formula subyacente que define este valor es: Utilice el cdlculo de"Carga equivalente " que figura a continuacion, cuando la
un actuador lineal de tornillo de Lo C\3,,_ carga no sea constante a lo largo de toaa la carrera. En los casos en que la va-
bolas se expresa como la distancia =10~ ( Pe ) 1= riacion de la carga sea minima, utilice la carga mayor para calcular la viaa Util.
de recorrido lineal que se espera o ) . ,
que el 90% de los tornillos de - LroVida dtil en millones de unidades (in o mm), ) P= I [L1(P)3+Lo(Po)3+La(Ps) +Lo(Py)?
bolas fabricados con un man- donde: Dénde: L
ten/m/entg EZI‘UECUHC/O H/Cﬁnceﬁ;? C = Capacidad de carga dinamica (Ibf) o () P. = Carga equivalente (Ibf) o ()
superen. £St0 no es una garantia y P. = Carga equivalente (Ibf) o (N) _ . .
este grdfico debe utilizarse tnica- Si la carga es constante en todos los Pr= C,a da n cremento a dn‘erevnte carga (Ibf o (N? ) .
mente con fines estimativos.. movimientos entonces: L = Distancia total recorrida por ciclo (carrera de extension + carrera de retraccion)
carga real = carga equivalente L=Li+La+Lls+L
/Q = paso del tornillo (in/rev) (mm/rev) L= Cada incremento de carrera con carga diferente (in.) o (mm)

Tolomatic 1-763-478-8000
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RSA ST Actuadores Eléctricos Gon Vastago - suoomicampmn
EENFE una se eGGIOI:I -e .
tuad d
CARGA DE PANDEO DEL TORNILLO ACTHATOrES TARIER Y precisa
Tamario: 12, 16, 24, 32 CARRERA (mm)
15000 200 . 400 . ' 6(?0 . 800 . 1000 , €y----32-BNM05
' > ©--- 32-BN05
LA ®----32-8210
©--- 32-BNM10
1,000 44 = | O+ 32-BN0O2
B T et R I -
gl = 9 © R =| O 32820
N [T S AR C AR I N | ©--24-BNM05
L g R\ D BN L Y
= IR S—— B LA NS S TS . 5| @By
500 o NS AT TS 2.2 O—24-8710
mmmmmmmmmm F--@-'MT.—:————\&\‘—.—.\}{'—————G——'——————.:i:"“ 0__24'BNM10
........... 3 @----24-BN02
. M ] Z 'Q-ﬁg ; ; . @ === 16-BN03
0 10 12 18 20 2 30 36 40 M 12-BNO8
CARRERA (in)
Tamario: 50 CARRERA (mm)
0 20 40 600 © 80 1000 1200
3,000 | I BNO4
— | ©O—--BMoS
L= R ) -2
2 o N 0 2| @ B0
2,000 e —
N N N BZ10
& LE Fs 5 | @---Br0
g [E) \Nx\\\ g - 2
= 1,000 0 —Sks 5 L[ @--BWS
e e~ N [T mm—m——— 'h-.h'ir:h; @____ BN01
0 Lo
0 10 20 30 40 48 50
CARRERA (in)
Tamaro: 64 CARRERA (mm) ”
80 M000 T 00 1400
4,000 D Q- 8N4
T 15| @8N0
E - é @® - B2
< | .
E 2 000_ AN EEEE NN NN NN RN NE NN NN i Na s unsnsnns s s s s nsnansannnnnnnnn) ---------Q --------------------- B 10 }5 @ 5210
g B e i SE bty 9 @ ;g G_ BNM20
L ittt sttt bl sl bbbt St G——::::.:': “““““ SEALIIIIITTT 5 il-l- G“' BNMO05
____________________________________ PSP PR R © - Bns3
0 0 CODIGO ‘ ]
30 0 50 60 e e
CARRERA (in) | oo o0

BNM | Tuerca de Bolas Métrica

uerca de Bronce

uerca de Rodillo

NOTA: Los limites de carga de pandeo indicados suponen una alineacion perfecta. Se recomienda

Z=Z|Z|N

uerca Sélida

utilizar un margen de seguridad adicional, especialmente en aplicaciones de empuje elevado.

Tolomatic 1-763-478-8000
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RSA ST Actuadores Electricos Con Vastago = :uumsicon e
Tamario: TODOS ESPECIFICACIQNES -~ ctaores rapiday precisa

REDUCTION INERTIA

=

] or mm

E : de

: carrera LMI [ {d| RP2

&2 kg kg | kg | kg [ ¢/mm | kg-cm? | kg-cm?2 | kg-cm?

121023 (041032 WA | 179 [00879 | 0.4395 [ NA Kit de juntas de proteccion contra el

polvo y las salpicaduras de agua
161 027 1 0411036 [ N/A | 286 | 0.0879 | 04395 [ N/A disponible bajo pedido

241 1.27 10411077 [1.00| 6.07 | 0.0879 | 0.4395 | 0.3516
32 | 240 | 0.64 | 1.27 | 1.45 | 8.57 | 0.5274 | 0.4688 | 0.4688
50 | 5.53 | 1.00 | 2.22 | 2.36 | 15.00 | 1.6408 | 1.9924 [ 1.1720

64 | 13.97 | 254 | 3.95 | 5.22 | 25.89 | 1.6408 | 2.4026 | 5.6256 glpo.”ga!see” contacto con
Tolomatic si necesita funcionar en el

*Rango de temperatura (C): Estandar: 4 a 54 Extendido -40 a 60 rango ampliado.

A Debe tenerse en cuenta el calor generado por el motor y el accionamiento, asi como la velocidad lineal y el tiempo del ciclo de trabajo. Para
aplicaciones que requieran un funcionamiento fuera del rango de temperaturas recomendado, pdngase en contacto con Tolomatic.

MOTORES DE BASTIDOR GRANDE Y ACTUADORES DE MENOR TAMANO: Los motores en voladizo necesitan ser soportados, si estan sometidos
a servicio continuo de marcha atras rapida y/o en condiciones dinamicas.

CONSIDERACIONES SOBRE LA CARGA LATERAL: Los actuadores de tornillo con vastago estan disefiados para empujar cargas guiadas y
soportadas y no estan pensados para aplicaciones que requieran una carga lateral sustancial. Pongase en contacto con Tolomatic para
obtener mas informacion sobre las capacidades de carga lateral.

CODIGOS DE PEDIDO PARA MONTAJE EN PARALELO INVERSO

Tenga en cuenta que todas estas
configuraciones se muestran con los
orificios de montaje roscados en la
parte inferior del actuador.

tolomatic.com/ask
Technical support
before and after
purchase

Tolomatic 1-763-478-8000
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RSA ST Actuadores Eléctricos Con Vastago @

Tamaro: TODOS

DIMENSIONES DEL ACTUADOR ST

Orificios de montaje (4)

tolomatic.com/CAD Descargar 3D CAD
Utilice siempre el modelo sdlido CAD
para determinar las dimensiones criticas

DIMENSIONES

" __7M4_
[CIM[T] Montaje del R mg?gfle del — M —
= motor FK | If: =
— - . . +E
it
S
= G
o+
I o
m > I
I 3
> 3
)
Motor = ANL U
— AT
O s U —p L_._ _/;e. i - [ |
T ‘:‘ Acople 4 #
# r_, d;eje L q
i i #—
© [®) # = YMH Dimensiones variables
(pongase en contacto
PRENG) con Tolomatic)
Motor I @
# \ i «oNOTA: El codigo YM
) l puede cambiar esta di-
T mension. Utilice siempre
(@) © un modelo CAD configu-
‘ - # rado para determinar las
> # dimensiones criticas
TUERCA |TUERCA DE
ACME BOLAS
A | B Cct [4x] D E [4x] F|G|H|G|HI[JO| K| M N P | S T ]
23.01]993 | M3x05312.0 | M6x1.0d15 | M4x0.736.4 |20.7]551 | 701 | 551 |70.1 | 142 | 78 | 286 | 127 | 183 | 155 | 478 -
12.70 (27.00| M4x0.738.0 | M8x1.25316 | M4x0.736.4 | 269|542 [ 759|542 | 759 | 175|109 | 350 | 127 | 183 | 1565 | 4.78 =
2223 [40.72| M5x0.8320.0 |[M10x1.25325.4| M6x1.038.6 |28.2] 737|975 854 (109.2] 30.0 | 109 | 51.8 | 20.0 | 36.0 | 14.0 | 8.00 -
30.00 [50.00| M6x1.0318.0 | M16x1.5326.6 | M8x1.25 312.0 | 36.3 | 98.4 |128.3]128.3|158.2| 31.8 | 12.7 | 655 | 241 | 454 | 17.5 | 10.00 |1/16-27 NPT
50.00 | 76.20 | M8x1.25325.4 | M20x1.5340 | M10x1.5317.3 | 49.5 |121.5(163.6]146.9(189.0| 44.5 | 17.8 | 94.1 | 30.0 | 54.0 | 34.5 | 12.70 | 1/8-27 NPT
50.00 | 88.90 | M12x1.75 338.1 | M27x2.0 138.1 [M12x1.75 322.2| 60.2 | 176.2|226.1|227.0(276.9| 57.2 | 17.3 | 116.3 | 50.0 | 88.3 | 34.5 | 19.05 | 1/8-27 NPT

Dimensiones en milimetros

Tolomatic

1-763-478-8000
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RSA ST Rod End Options () s o o iy o
para determinar las dimensiones criticas

Tamario: TODOS
I SIRIE] 0JO DE VARILLA ESFERICO
F
(AN . -
ﬁ% | ] DIE 1 ]
== p e ol
A =
] G
C
eI A0 B C D E F GO H J
18.00 | 30.00 | 2.5 | 9.00 | 6.80 6.00 | Mex1 | 12.0
24.00 | 36.00 | 2.5 |12.00 | 9.00 8.00 | M8x1.25 | 16.0
28.00 | 43.00 | 3.8 | 1400 [1050 | 4, [10.00 [ M10x1.25 | 20.0
42.00 | 64.00 | 4.8 |21.00 | 15.00 16.00 | M16x1.5 | 28.0
50.00 | 77.00 | 4.8 | 25.00 | 18.00 20.00 | M20x1.5 | 33.0
70.00 | 110.00 | 6.4 | 37.00 | 25.00 30.00 | M27x2.0 | 51.0

Dimensiones en milimetros

I CABEZA DE HORQUILLA

IB

Tamaio

NG “A” INCLUIDO E G
\ F B
)i ]
oD N l ]
! | Ty
c H?
A B cC | D E F G H
6.10/6.07 | 6.01/6.14 | 12.0] 120 | 95 | 2400 | 25 | M6x1.0
810/807 | 6.01/6.14 | 16.0| 16.0 | 13.0 | 3200 | 25 | M8x1.25
10.0 10.0 200 | 200 | 16.0 | 40.00 | 3.8 | M10x1.25
16.0 16.0 320 | 320 | 19.0 | 64.00 | 48 | M16x1.5
20.0 20.0 400 | 400 | 25.0 | 80.00 | 48 | M20x1.5
30.0 30.0 540 | 55.0 | 45.0 [ 110.00 | 6.4 | M27x2.0

Dimensiones en milimetros

Tolomatic

DIMENSIONES

Permite una ligera
desalineacion entre la
carga y el actuador
(radial y angular). Utiliza
un rodamiento estandar
de la industria.

Se utiliza con la rotula roscada exterior
cuando el actuador tiene que compensar
una desalineacion o pivotar sobre un eje.

CLAVE DE LOS SiMBOLOS

A Indica una nota de gran
importancia

€ Indica incompatibilidad
con opcion(es) o tamano(s)

5 Tome nota de este punto

1-763-478-8000
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RSA ST Rod End OEtions E®;%2$a§53£3$$%’03§3°55/?$ 7
para determinar las dimensiones criticas

Tamario: TODOS DIMENSIONES
I ME|T] ROSCA EXTERIOR
Una alternativa al extremo roscado Tamaiio [ B H D EO

12.7 | M6x1.0 2.5 8.00 10.7
12.7 | M8x1.25 | 25 | 10.00 | 122
221 |M10x1.25| 3.8 | 19.00 | 246
28.0 | Mi16x1.5 | 48 | 19.00 | 24.6
381 | M-20x1.5| 48 | 32.00 | 37.6

I interno estandar.

ALA /D\ 7= 381 | M27x2 | 6.4 | 3200 | 38.1
I fan\ B = 1 Dimensiones en milimetros
II] L R 1
B_/r > ¢R_B E
C
I ATIC] ACOPLADOR DE ALINEACION
EXTREMO ROSCADO INTERIOR EXTREMO ROSCADO EXTERIOR
A~ ~JAMNUT A= -JAMNUT
B~ || )
gy o _ i1
—C~  LC— ay JAMNUT
D- OPCION MET
2 MOVIMIENTO ESFERICO,
0.0625 (1.6) FLOTADOR RADIAL é EL ACOPLADOR DE
> ALINEACION VIENE CON
ROSCA INTERIOR S1 SE
PREFIEREROSCA
| H EXTERNA, LA ADICION DE
______ T | LA OPCION “MET” ES
""" A REQUERIDA
Tamaiio .\ B C D E | F Se utiliza en combinacin con la cabeza de rétula
B B B — — — roscada externamente para proporcionar un
64 Mo 25 [ 240 | 770 | 190 1300 mowmlento suave y prolonga |a vida util del actuador
80 | M16x1.5 | 320 1106.0 | 30.0 | 42.0 al evitar el agarrotamiento causado por la
10.0 | M20x1.5 | 42.0 | 122.0 | 30.0 | 42.0 desalineacion angular o axial. No disponible para su
135 | M27x2.0 | 54.0 | 147.0 | 32.0 | 55.0 uso con montajes de horquilla 0 murion, ya que deben
Dimensiones en milimetros montarse rigidamente.
Si necesita rosca exterior,
asegurese de pedir también
la rosca exterior MIEI[T]

= /
===l

o

Tolomatic 1-763-478-8000
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M M tolomatic.com/CAD D 3D CAD
RSA ST Mounting Options E@g Uie siemore el modsh sdto CAD
para determinar las dimensiones criticas

Tamaro: TODOS DIMENSIONES

I [F][F][G] MONTAJE CON BRIDA DELANTERA

Se utiliza cuando no es
posible un montaje
inferior o cuando los
mecanismos de
soporte inferior no son

12.70 | 4.00 | 3810 | 285 | 508 | 7.8 | 183 | 6.3 -
2400| 45 | 4816 | 351 | 60.7 | 11.0 | 205 | 9.3 =
32.00| 72 | 64.00 | 470 | 800 | 11.0 | 340 | 100 | -
4500 9.2 | 90.00 | 65.0 |113.0| 12.7 | 340 | 120 | -

viables. La brida puede 63.00 | 12.2 |126.00 | 97.0 | 1530 | 17.7 | 483 | 16.0 | -
montarse directamente en la estructura o 84.33 | 14.2 |150.00 | 111.0 | 186.0 | 17.3 | 61.0 | 16.0 | -
en un mamparo Dimensiones en milimetros

——
|
[
i
i
>
C—

G [ )
J - ‘::::::: ”

Tenga en cuenta que todas estas
configuraciones se muestran con
los orificios de montaje roscados
en la parte inferior del actuador
(estos codigos de pedido
adicionales son innecesarios si no
se utilizan los orificios de montaje
roscados)

Tolomatic 1-763-478-8000

RSA-ST
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RSA ST Mounting Options @

Tamaro: TODOS
I PLACA DE MONTAJE M[P]2]

wAn

[SorNE
.}'_
"0

&
@ a
1

B

IF
=

B
57.2
12
23 BRIDA u 0 | 635
opcion YMH

=] @ T ©
()
— 5 o
o — ©x 1
il (o T o
LL%: FEHCL GEO e ¢ ?
-JFL— —C—J
E

Se utiliza cuando no es posible
un montaje inferior o cuando los
mecanismos de soporte inferior
no son viables. La brida puede
montarse directamente en la
gstructura 0 en un mamparo

€ No disponible con montaje de
motor LMI (en linea)

tolomatic.com/CAD Descargar 3D CAD
Utilice siempre el modelo sdlido CAD
para determinar las dimensiones criticas

Se utiliza para montajes no enrasados.
c D EO A B [ D EOQ
16.0 | 635 | 50.8 | 10.2 | 4.8
444 | 102 48 12.0 | 78.0 | 62.0 | 254 | 6.7
12.0 |104.0 | 84.0 | 31.8 | 8.70
508 | 10.2 | 48 20.0 | 144.0[120.0| 305 | 11.0
20.0 [180.0|150.0 | 57.2 | 12.8
Dimensiones en milimetros
A BO C D E F G
1270 4.00 | 3810 | 285 | 50.8 | 6.35 | —
2400] 45 | 4816 | 351 [ 60.7 [ 940 | —
32.00| 7.2 | 64.00 | 47.0 | 80.0 | 940 | -
4500 9.2 [ 90.00 | 65.0 [113.0] 9.40 | -
63.00 | 12.2 [126.00 | 97.0 [153.0| 15.7
75.00 | 14.2 [150.00 | 111.0 [ 186.0 | 15.7

Dimensiones en milimetros

CODIGOS DE PEDIDO ADICIONALES DE MONTAJES BFG

BIFE RIEILI

Nota: todas estas configuraciones se muestran con los orificios de montaje roscados en la parte inferior del actuador
(estos codigos de pedido adicionales no son necesarios si no se utilizan los orificios de montaje roscados).

Tolomatic

&

EIEG |

RIE]

1-763-478-8000
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para determinar las dimensiones criticas

Tamario: TODOS

I SOPORTE DE 0J0 [PI[CI[S] Y HORQUILLA TRASERA [PICID]

Se utiliza cuando el actuador tiene que
compensar la desalineacion o pivotar sobre
un eje cuando hay movimiento libre disponible
en la parte posterior del actuador.

€ No disponible con montaje de motor LM|

DIMENSIONES

Se utiliza cuando el actuador tiene que
compensar la desalineacion o pivotar sobre
un eje cuando hay movimiento libre
disponible en la parte posterior del actuador.

€ No disponible con montaje de motor LM|

RSA-ST

(en linea) (en linea)
©) © o
— 1 @ H— ]
ESII\JIIII(’]LETO o ©
/o lLee
3 -1 © -
= D = = B
B F J
e -
A B Co D E F G
19.05 | 12.70 [ 10.018/10.000 | 19.0 34.0 11.35/11.22 | 11.51/11.38
19.05 | 12.70 [ 10.018/10.000 | 19.0 34.0 11.35/11.22 | 11.51/11.38
22.00 | 12.00 | 10.03/10.00 20.0 50.2 25.80/25.60 | 26.12/26.01
27.00 | 15.00 | 12.03/12.00 26.0 65.5 31.80/31.60 | 32.12/32.01
36.00 | 20.00 | 16.03/16.00 40.0 91.5 49.80/49.60 | 50.12/50.01
44.00 | 26.00 | 20.03/20.00 40.0 113.7 59.80/59.60 | 60.12/60.01
Dimensiones en milimetros
CLAVE DE LOS SiMBOLOS

A Indica una nota de gran importancia

€3 Indica incompatibilidad con opcion(es)
0 tamano(s)

@ Tome nota de este punto

Tolomatic

1-763-478-8000



http://www.tolomatic.com
https://www.tolomatic.com/info-center/cad-library

DIMENSIONES

tolomatic.com/CAD Descargar 3D CAD
Utilice siempre el modelo sélido CAD
para determinar las dimensiones criticas

@..

RSA ST Mounting Options

Tamaro: TODOS

CODIGOS DE PEDIDO ADICIONALES PARA MONTAJE PCS Y PCD

w
L L D
2 dmsm
Sl 2253
2Pcm O 5
LBEc S
= [«b) ——
o5 ° S 73]
S Hh wT L
ESCTREES
O S < (&)
558328
Cﬂcoaee
cEc=8SQ
ewm.w,r%n
gaenr.l
SH=22SL285
o EEESE SR

utilizan los orificios de
montaje roscados)

PICIDIR] R[]

PR RED

FICE B

FICE EE

FICE BED

[PICISIR] [RIPIR]

[PICISIR] [RIEI

[PICISIR] [RIPILI

1-763-478-8000

0
T
=
S
©
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RSA ST Mounting Options @

tolomatic.com/CAD Descargar 3D CAD
Utilice siempre el modelo sdlido CAD
para determinar las dimensiones criticas

Tamafio: TODOS DIMENSIONES
I TRIR SOPORTE DE MUNON
Se .Utmza cuando el espacio es RSA estandar US  RSA métrico Amb RSA estandar US
limitado en la parte trasera del (Tallas: 24, 32, 50, 64) (+RSA12, RSA16) MBOS RSA métrico
actuador y cuando se requiere @ © -
pivotar sobre un eje. . O o] (S R=!
N . Q. ©
€ No disponible con montaje de “E  E-- F+Carrera —
motor LMI (en linea) de tamafio 12 6 16 Al A
F (LMI) F (RP)
TUERCA [TUERCADE| TUERCADE | TUERCA |TUERCA DE| TUERCADE
° A | B ] DO | E | ACME | BOLAS | RODILLOS | ACME | BOLAS | RODILLOS
= 9.5 | 57.2 111.981/11.999 | 143 ] 2.0 NA NA NA 78.5 78.5 NA
2 9.5 | 57.2 | 11.981/11.999 | 143 | 2.0 NA NA NA 83.8 83.8 NA
b 8.6 [ 757 11.96/11.99 [180] 33 | 1134 | 1255 | 1608 | 1091 | 1202 | 160.8
« 16.0 [107.0| 15.95/15.98 |[25.0[4.74| 153.8 | 1838 | 1885 | 1435 | 1735 | 1885
20.1[150.1] 19.9519.98 [300] 7.9 | 191.0 | 2144 NA 181.3 | 206.7 NA
249 181.9] 2497/2499 [400] 79 | 2516 | 302.4 NA 2489 | 299.7 NA
Dimensiones en milimetros
I XR EXTENSION DE VASTAGO OPCIONAL
carrera de trabajo, solo la longitud del  Longitud e Todos los
. R A2/ carrera
@ ® & NOTA: Ia dimensidn XA en fa o
F XR— configuracion (extension + carrera) no 510
. L . , debe superar la carrera maxima del
Solo en aplicaciones verticales, la longitud del actuador especificado. Consulte a 914
vastago de empuje puede ampliarse especificando la Tolomatic para extensiones superiores 1219
1524

opcion de extension de la barra. Esto no aumenta la

a la longitud de carrera maxima. —— —
Dimensiones en milimetros

I © [FIMZ] MONTAJE DE PIE DESCONTINUADOS (S0LO COMO REFERENCIA]

Se utilizan cuando los orificios de montaje € No disponible con montaje.de motor LMI (en linea)

de la parte inferior del actuador no son & No disponible con'Ia opcion HTn

accesibles.
410 | 140\ 39 191 | 286 | 19.7 | 2.3
471117140 | 39 [ 197 | 340 | 254 | 2.3
——————H 0 © 7104239 | 70 | 299 | 518 | 322 | 3.0
OFEE) 95 [ 320 | 90 | 363 | 640 | 450 | 3.2
G T_' \!‘\ 165 | 41.0 | 120 | 491 | 96.0 | 63.0 | 3.2
A =\ D|@o 0@ _1 19.0 | 41.0 | 14.0 | 59.0 |113.0| 75.0 | 3.2
_-II-—/ ‘ :"‘T'—_ Dimensiones en milimetros
B e
C L g

Tolomatic 1-763-478-8000
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RSA HT Actuadores Eléctricos Con Vastago

Tamario: 24, 32, 50, 64

ESPECIFICACIONES

[ 11 | sizeit.tolomatic.com para
’_-\—\ /| una seleccion de

actuadores rapida y precisa

** os actuadores métricos RSA utilizan el mismo tornillo que los actuadores en pulgadas RSA. El montaje roscado y los agujeros de pasador son métricos.

UADOR

DAD D

ON

mm mm/rev N N mm/300mm mm mm kg-cm? kg-cm? N-m
609.6 |RNO4 4.00 7,562 24,808 0.01 0.03 15.0 0.25 0.0004 0.66
24 | 609.6 |RN05 5.00 7,562 24,808 0.01 0.03 15.0 0.25 0.0004 0.47
609.6 |RN10 10.00 6,921 24,808 0.01 0.03 15.0 0.27 0.0005 0.71
914.4 |BZ10 2.54 | 11121 N/A 0.15 0.20 19.1 0.42 0.0010 0.46
914.4 |BNWL)02 | 12.70 | 11121 14,964 0.10 0.38 19.1 0.45 0.0011 0.35
914.4 | BN(L)05 5.08 4,226 7,224 0.08 0.38 19.1 0.42 0.0010 0.37
914.4 | BNM05 5.00 7,971 13,701 0.10 0.08 20.0 0.42 0.0013 0.28
32 | 9144 |BNM10 | 10.00 | 11,000 21,000 0.10 0.08 20.0 0.44 0.0013 0.29
914.4 |BNM20 | 20.00 | 10,516 11,387 0.05 0.13 20.0 0.48 0.0015 0.32
914.4 |RNO4 4.00 | 18,500 56,764 0.01 0.03 20.0 3.41 0.0012 0.98
914.4 |RNOS 500 | 17,250 56,764 0.01 0.03 20.0 3.42 0.0012 1.02
914.4 |RN10 10.00 | 18,500 56,764 0.01 0.03 20.0 3.45 0.0013 1.23
1219.2 |BZ10 2.54 | 15,569 N/A 0.15 0.20 25.4 1.79 0.0032 1.47
1219.2 |BN(HO1 | 25.40 | 10,231 10,231 0.10 0.38 25.4 2.05 0.0041 0.63
1219.2 |BN()02 | 12.70 | 18,905 23,820 0.10 0.38 25.4 1.85 0.0034 0.64
1219.2 | BN(L)04 6.35 | 14,457 22,948 0.10 0.38 25.4 1.81 0.0033 0.79
50 | 1219.2 |BNMO05 5.00 | 10,440 17,949 0.05 0.10 25.0 1.80 0.0032 0.94
1219.2 |[BNM10 | 10.00 | 10,992 14,999 0.05 0.10 25.0 1.83 0.0033 0.76
1219.2 |[BNM25 | 2490 | 11,227 11,285 0.10 0.13 25.0 2.04 0.0040 0.78
914.4 |RNO5 5.00 | 34,999 72,261 0.01 0.03 30.0 5.45 0.0066 2.09
914.4 |RN10 10.00 | 34,999 72,261 0.01 0.03 30.0 5.52 0.0067 1.92
1524 |BZ10 2.54 | 31,138 N/A 0.15 0.20 38.1 15.73 0.0160 3.74
1524 | BN(L)53 | 47.92 | 15,569 26,516 0.10 0.38 38.1 18.42 0.0201 1.99
1524 | BN()02 | 12.70 | 40,256 50,719 0.10 0.38 38.1 15.91 0.0163 2.35
1524 | BN(L)04 6.35 | 18,905 30,008 0.10 0.38 38.1 15.77 0.0161 2.82
64 1524 | BNMO5 5.00 | 17,375 29,865 0.05 0.10 40.0 15.75 0.0160 1.36
1524 |BNM10 | 10.00 | 24,372 33,255 0.05 0.10 40.0 15.84 0.0162 3.92
1524 |BNM20 | 20.00 | 22,708 24,590 0.05 0.13 40.0 16.20 0.0167 3.68
1524 |BNH()02 | 12.70 | 57,382 72,297 0.10 0.05 38.1 15.91 0.0163 3.60
914.4 |RNOS 5.00 | 58,000 106,553 0.01 0.03 36.0 15.76 0.0136 3.42
914.4 |RN10 10.00 | 53,365 106,553 0.01 0.03 36.0 15.88 0.0137 3.76
G?RA?I?LEEL DESCRIPCION Pdngase en ct-)ntacto con Tolomat.ic-para o-htener opciones de mayor precisién y menor juego mecanico.
BN Tuerca de Bolas 7 t(L) para tornillos de bolas de bajo juego: juego = 0,0020" (0,05 mm)
gmﬁ %Z;gz gz Eg:zz ggrgaa; Juego *Para tornillos SN y BZ, empuje dinamico continuo maximo sujeto a la limitacion de Empuije x Velocidad. 305
BNM Tuerca de Bolas Métrica **Para los tornillos RN, BN y BNL, la capacidad de carga dinamica refleja una fiabilidad del 90% para 1 millén de revoluciones.
BZ Tuerca de Bronce
RN Tuerca de Rodillo
SN Tuerca Sdlida

Tolomatic

1-763-478-8000
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Tamaio: 24: CAPACIDADES DE VELOCIDAD CRITICA

sizeit.tolomatic.com para
una seleccion de
actuadores rapida y precisa

— CARRERA (mm) —_
[8) N~ < R © To) 8
QA0 o & & B 25 'h
T ] 0. 1016 °g
:30; ML + 762 é 0""RN10
<Qt 20 9 """" 508 E ©—~RN05
Qo T ey o654 =
o @ i 1O [ @----RND4
= ] 0o 1O
w 0+ —t——t ——t —t—t ———t |
> 0 5 10 15 20 25 L
CARRERA (in) >
Tamario: 32: GAPAGIDADES DE VELOCIDAD CRITICA
CARRERA (mm) ©
5 z e =
60 - 1524 o s
Y} Mininiuia il it @“ 1270'Q | @+--BNO2
() ] \ (/2]
Q N I ®---BNM10
L 4] b 1016
£ ] o AN £ [®---BN05
=~ IMIJ‘I'J‘.IMIMIMIE’. LT ‘\\ a
Q3 o ~FC 762 F [@-—BNMOS
e E ----- amjemomomodnomonmme - @----- ---\.::::.~. \\\\\ Q e... BZTO
8 201 H) TR = 508 8
| ] m--“-m-m--ﬁ&-:é:;.. .s.“.‘i.:.:.r':;.., d ©---RN1O
W 0] R S PYN El L 254 S | @--- RNO5
= ] VT [RTTS PRPPPPN R T 5
OO 6 --Au
0 10 20 ] 30 40
CARRERA (in)
4 BNH Tuerca de Bolas Serie H
Tamario: 50: CAPACIDADES DE VELOCIDAD CRITICA e S
CARRERA (mm) o o AT
5 g 2 = S
50 Jm o f ] Q""\-\\ 1270 | @ =+ BM29
B \ 358
§4o: AN 101e§ o
g ] s‘%\ E ——-BN02
= e Ela.--.
R ELLLLLLLE LEEEELEE T H TN ‘£<~ 82 o ® BNM10
Q K S BNO4
< ______________________ i A <
o T e R Y D W M S Q
- () ] I, N . 508 G—'—BNMO5
S s T @ -- fae ~s 8
Q S B S BZ10
10 fes=smsmss R =Gt = 54 W
= I N P I fo > |@---Ru10
0+ —— — —— —— —0 ©---RNo5
0 10 20 30 40 50
CARRERA (in)

Tolomatic
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RSA HT Actuadores Electricos Con Vastago ——uuomeonon

Tamario: 64: CAPACIDADES DE VELOCIDAD CRITICA LA

o o <
0 2 3 S S S E:
701 1778 o
1 ==BN53
§ N, WO PR FS——— -
ABO: \“ 1524 g e —_—— BNMZO
O .
2 50 5 1270 8 | © --BN02
e “’\ E @ --*BNHO2
=40 — 1016 =
Q oo a | @ B0
< ] ~
0 30} sesssesieesdesdeeemss=s _ “liee S| @ --8no4
— J [ I I — R o e e —— - —
S 0 "o T~ O (@ - BNMO5
= 20- s 508 O
o vl . “~~s =@ ---B710
S S e R EE R SR Nt N . g
1O: B Tl At S, TP 254 O --r\10
0 SR I i i © --rnos
0 30 40 50 60
CARRERA (in)

Tamafio: 32,50,64 (BZ): LIMITES PV (Tuercas de bronce)

VELOCIDAD (mm/sec)
20000 25 51 76 102 127 15231 138
6,000 : 26,689
= 5000 22,241 _
o <
< 4,000 17,793
N y N
E 3,000 13,345 E
2 i
2,000 P " b 8,896
1,000 e 4,448
. e, .
0 1 2 3 4 5 6
VELOCIDAD (in/sec)
OO0 P& | pescaipcion
BN Tuerca de Bolas BZ Tuerca de Bronce

4 BNH | Tuerca de Bolas Serie H [ RN [ Tuerca de Rodillo |
LI M ITES PV BNL Tuerca de Bolas de Bajo Juego [ SN [ Tuerca Sdlida |
BNM | Tuerca de Bolas Métrica

Cualquier material que soporte una carga deslizante esta limitado por

la acumulacion de calor. Los factores que afectan a la tasa de generacion de calor

en una aplicacion son la presion sobre la tuerca en libras por pulgada cuadrada Fuerza Velocidad

(P) y la velocidad de la superficie en pies por minuto (V). El producto de estos fac- ((indice de empuje méx_))x(welocidad nominal mé,_)) <01
tores proporciona una medida de la severidad de una aplicacion.

Tolomatic 1-763-478-8000
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GRAFICOS DE VIDA UTIL DE TORNILLOS DE BOLAS Y RODILLOS eeluadores Tapia y precis
Tamario: 24, 32

VIDA (millones de mm) - S
Y © < o E o 8 =3 S X
1N N - © b= [ = =<} - SR R o)
i 5 2 ©° 8¢9 3 = 2 3¢ s g v g9
4,000 a\ A =32 RN10 G ——24RN04 | 147793
o B ---- 32 RNO5 H - 32 BNO2
'Oa Ceveeee 32 RNO4 J ==== 32 BNM20
¢ D ——24 RN10 K semsenns 32BNMO05 |
= N E = — 32 BNM10 L ——32BN05
B 3,000 — F ====24 RNO5 13,345 —
= : <
< . —
N N
[+ o
wl 2,000 8,896 1T}
= =)
L. T
1,000 4,448
0 1o
. N A ® T 8 23 g g B 88 mm
TORNILLO | DESCRIPCION
BN Tuerca de Bolas
BNH | Tuerca de Bolas Serie H
BNL Tuerca de Bolas de Bajo
ol Juego
Tamano' 50’ 64 o BNM | Tuerca de Bolas Métrica
o =] S BZ Tuerca de Bror]ce
VIDA (millones de mm) o S . ..S . 5885 g B8 8gg [N Tuerads Rodilo
< < o cox o S 29« S S S o< = o oo SN Tuerca Solida
© T N [=} © I - =3 © < N S © T AN [=3 © I -
- £z 883gd 8 2884 & Sogd 2 zdgN B 2880 2 S oga
14,000 — — — ——1t7t —— — 62,275
b A ====64 RN10 K —— 64 BN0O4
12,000 £ L B ---- 64 RNO5 L - 64 BNMO5 |1 53 379
R C reres 64 BNH02
GQ (A ) D ==== 50 RN10 N —-—-50 BNO1
10,000 KSR E ==== 50 RNO5 P ——--50 BNM10 |1 44 482
= ‘;\\ % F ----64 BNO2 Q —-—--50 BNM25
2 A G ===~ 64 BN53 R ——--50 BNMO05 =
ﬁ 8,000 S -—--50BN02 135586 :
o o
W 6,000 26,689 Wi
= >
(T T
4,000 5 17,793
2,0001¢ 8,896
0 !‘ LI GFMW-’-’.%,.-_-_-,---. 0
- N veego g 223839 8 8889 8 8889 8 8889 8 g889
. iy . S Y Te*8 % 338 £ sS328 g g 3s8
VIDA (millones de in) - s § S88g5 § EE88g
- S
NOTA: La vida util prevista Lyo de  La férmula subyacente que define este valor es: Utilice el cdlculo de"Carga equivalente " que figura a continuacion, cuando la
un actuador lineal de tornillo de L= C 1\, ,_ carga no sea constante a lo largo de toaa la carrera. En los casos en que la va-
bolas se expresa como la distancia =10 ( Pe ) 1= riacion de la carga sea minima, utilice la carga mayor para calcular la vida (til.
de recorrido lineal que se espera o ) ) )
que el 90% de los tornillos de  LioVida util en millones de unidades (in o mmy), ) P= 3 [L1(Py)3+Lo(Po)+La(Ps)*+Ln(Pr)°
bolas fabricados con un man- donde: Donde: L
femm/@f?fg atdecuado H/CHHCBNTQ C = Capacidad de carga dinamica (Ibf) o (V) P. = Carga equivalente (Ibf) o (\)
superen. £Sto no es una garanta y Pe = Carga equivalente (Ibf) o () _ . .
este grdfico debe utilizarse Unica- ‘ Si la carga es constante en todos los R = C'ada |Increment0 ,a dlfere.nte carga (Ibf o (M, y
mente con fines estimativos.. movimientos entonces: L = Distancia total recarrida por ciclo (carrera de extension + carrera de retraccion)
carga real = carga equivalente L=lLi+lo+Lls+L]
i = paso del tornillo (in/rev) (mm/rev) L= Cada incremento de carrera con carga diferente (in.) o (mm)

Tolomatic 1-763-478-8000
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RSA HT Actuadores Eléctricos Con Vastago T st
N una seleccion de 1

CARGA DE PANDEO DEL TORNILLO ' acluadores apida y precisa
Tamano: 24, 32 CARRERA (mm)
400 600 800 20 €)---32RN10
€ --- 32RN05
4,000 @®--- 32RN04
- ~15 __ | @+ 328210
5 3,000 £ | O---38N02
< o | @3Bm0
@ 2,000 B | ©--38w20
5 ' W | @--328NMm05
" 1,000 RoLLY S =5 | @ ==328N05
R LLs o ©--- 24RN10
0 R i @— 24RNO5
10 15 20 24 25 30 35 36 O - - 24RN04
CARRERA (in)
Tamario: 50 CARRERA (mm)
4q0 6(?0 80|0 1 OPO 1 290
8,000 F====== SETTTTCECRe . -35 | @===RN10
7,000 RS O A0S
SO | _———
6,000 R Yz BNO2
|G \\\ ~~~ |05 é
2 5,000 9\:::\ < BZ10
< 4,000 & 20 o BNO4
@ 3,000 i -15 3 | @ — B0
o000 [ T s ol | 10 |@==-BNM2S
1’000 u-""‘“-t-x;;{nu:-& ______ = W 5 BNO1
i —-—BNMO05
0 : 0 g
15 20 25 30 3536 40 5 8
CARRERA (in)
Tamafio: 64 CARRERA (mm)
4000 00 80 000 1200 1400 .
......... : D - 0---rN05
12,000 O 50 |@r==rN10
10,000 = RSN = | @ B2
ié g0l \D __.'"\ ~\~,' 40 = @'“BNOQ
*p |
€ ' Y e++B710
N VE] Sz 30 N o
;E 6,000 lllllllllll IIQII -Aj.".‘ . - .". E G ..... BN'VHO
=) R A WP D R PSS KT 20D |@--Bi20
. 4,000 ::::::.-.I’:a:.'é:::::::I:::::::::'“”':-:.".':"""f-t.:.-.:-.:.~.- W (@ --Bn04
------- e R e o e
2,000 e e i TSP e T | ©O---- B8\Mos
0 S R R 0 ©---5ns3
20 25 30 3536 40 45 50 55 60 cODIGO
CARRERA (i)
L Egﬁoi e B o B
NOTA: Los limites de carga de pandeo indicados suponen una alineacion perfecta. Se recomienda utilizar un (oo —fuerca do Boias Metica
margen de seguridad adicional, especialmente en aplicaciones de empuje elevado. s e fudilo

Tolomatic 1-763-478-8000
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Tamafio: 2 4 32 50 6 4 actuadores rapida y precisa
. ’ ’ H

; 32 50 64
RSA Tamatio BZ | BN | RN | BZ | BN | RN BZ | BN | RN
EN LiNEA 179 | 579 | 579 | 784 | 933 | 933 | 10.01 | 17.28 | 17.28 | 18.17

§ 281 | 545 | 545 | 917 | 11.40 | 11.40 | 12.08 | 20.15 | 20.15 | 21.04

g/mm 58 | 81 | 81 | 84 | 152 | 152 | 168 | 244 | 244 | 234

0 BA kg| 0.74 | 0.44 | 065 | 1.43 | 119 | 1.61 | 3.07 | 227 | 3.44 | 5.84

o = POR mm DE P
: g/mm 250 | 2.68 | 268 | 2.68 | 536 | 536 | 536 | 8.04 | 8.04 | 8.04 Pongase
mm | 609.6 | 914.4 | 914.4 | 914.4 [1219.2[1219.2] 914.4 [ 1524 | 1524

)
ES

914.4 Ttlsontatqto .
: con lolomatic sl
RANGO DE TEMPERATURA* [IN# Estandar: 4 a 54 Extendido:-40 a 60 necesita

funcionar en el

Kit de juntas de proteccion contra el polvo y las salpicaduras de agua disponible bajo pedido rango ampliado.

A Debe tenerse en cuenta el calor generado por el motor y el accionamiento, asi como la velocidad lineal y el tiempo del ciclo de trabajo. Para
aplicaciones que requieran un funcionamiento fuera del rango de temperaturas recomendado, pongase en contacto con Tolomatic.

MOTORES DE BASTIDOR GRANDE Y ACTUADORES DE MENOR TAMANO: Los motores en voladizo necesitan ser soportados, si estan sometidos
a servicio continuo de marcha atras rapida y/o en condiciones dinamicas.

CONSIDERACIONES SOBRE LA CARGA LATERAL: Los actuadores de tornillo con vastago estan disefiados para empujar cargas guiadas y
soportadas y no estan pensados para aplicaciones que requieran una carga lateral sustancial. Pongase en contacto con Tolomatic para
obtener mas informacion sobre las capacidades de carga lateral.

RECOMENDACION DE RELUBRICACION:

Los requisitos de lubricacion de los actuadores eléctricos de-
penden del ciclo de movimiento (velocidad, fuerza, ciclo de tra-
bajo), el tipo de aplicacion, la temperatura ambiente, el entorno
medioambiental y otros factores.

Para muchas aplicaciones de uso general, los actuadores de
tornillo de bolas de Tolomatic suelen considerarse lubricados
de por vida, a menos que se especifique o contrario, como en
el caso de los modelos de actuador equipados con una funcion
de relubricacion. Para los actuadores de tornillo de bolas o de
rodillos equipados con una funcién de relubricacion, Tolomatic

prensado, alta frecuencia u otras aplicaciones sometidas a
grandes esfuerzos, el intervalo de relubricacion de estos actua-
dores variard y debera ser mas frecuente. En estas aplicaciones
exigentes, se recomienda ejecutar al menos 5 movimientos de
carrera completa cada 5.000 ciclos de funcionamiento (o0 con
mayor frecuencia si es posible) para redistribuir la grasa dentro
del actuador.

Vuelva a lubricar con grasa Tolomatic en el puerto de engrasado
situado en el extremo del vastago

recomienda relubricar el actuador al menos
una vez al ano o cada 1.000.000 de ciclos,

RSA24

RSA32 RSA50 RSAG4

\Cantidad. 2.50+(0.010x §mm) | 4.8¢+(0.010x §mm) | 5.39+(0.018x §mm) | 6.6¢+(0.018x §mm)

lo que ocurra primero, para maximizar la vida
util. Para aplicaciones mas exigentes, como

Tolomatic

§ = Longitud de la carrera (mm o in)

En algunas aplicaciones puede haber fugas de aceite por el engrasador. En
aplicaciones sensibles a la contaminacion, sustituya el engrasador por un tapon.

PUERTO DE ENGRASADO

sEste sistema de relubricacion prolonga la
vida Util del tornillo

*Comoda lubricacion sin desmontaje
*Estandar con todos los actuadores RSA
opcion HT

*| 3 orientacion del puerto de engrasado no esté predefinida.
Se puede solicitar una orientacion personalizada como
modificacion del producto

1-763-478-8000
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para determinar las dimensiones criticas
Tamafio: 24,32,50,64 DIMENSIONES
HT ACTUADOR [L]M|[I] Montaje del motor

RSA24 HT RSA32 HT, RSA50 HT, RSA64 HT
n e A
; 10-24 70.79"
[22.2mm] MS5X0.8 < (20.0mni
NOTA: LA TUERCA DE RODILLO g C
1.60" ES LA UNICA 0PC|0N DE TUERCA Orificios de montaje
a0 o] DISPONIBLE EN RSA24 HT (4) RSA32, RSAS0
| ¥ (6) RSA50 (Tornillo de rodillo)
43" 7/16-20 v1.0" D (6) RSAG4
[1 0.9mm] M10x1.25 7 [254mm] *
RETRACTO 111" [282mm] ., 2.04" . 4] kK } —
TOTAL RETRACTO TOTAL— | [51.8mm] I F | E
H — | 1/4-20 70.31" |
T M6x1.0V [8.6mm] M— e ©
i 204" Jd L - M - M 1N
[51.8mm] | |~ [20.0mm] g g
5.21" H
£1 33..3} 54 Carrera E
arrera 1 1_?-3J Carrera
Carrera
1/4-20 7 0.31"
|/ M6x1.0  [8.6mm] '
2.04" B
— ~—[51.8mm) o ¢ [267(?“ J } L —E
225" : i l00mm) 2250 0
o | i {7 TR Eaea
[51.8mm] V—= V — ~— +
1.08" ‘
[27.5mm] 7 oT
20343 EBUE | R B ;
# E DEL # R—]
BUJE
g * # # l
‘J__" MOTOR |‘—_L' MOTOR MOTOR MOTOR
# = YMH Dimensiones variables # = YMH Dimensiones variables
g A B C D E
NOTA: Consulte en la péginal &4 N 30.0 1 50.0 | M6x1.0 T18.0 | M16x1.5 728.6 | M8x1.25 T11.9
siguiente las dimensiones (LN 30.0 [ 50.0 | M6x1.0 T18.0 | M16x1.5 728.6 | M8x1.25 T11.9
adicionales y el plano RP | *= Igg 1 300 [ 50.0 | M6x1.0 T18.0 | M16x1.5 7286 | M8x1.25 7119
o il 50.0 | 76.2 | M8x1.25 T12.0 | M20x1.5 T38.0 | M10x1.5 T15.0
3 S 50.0 | 76.2 | M8x1.25 T12.0 | M20x1.5 738.0 | M10x1.5 T15.0
= [B2] 50.0 [ 762 | M8x1.25 T12.0 | M20x1.5 T38.0 | M10x1.5 T15.0
< [l 50.0 | 88.9 | M12x1.75 T18.0 | M27x2.0 T 63.5 | M12x1.75 T18.0
% S 50.0 | 88.9 | M12x1.75 T18.0 | M27x2.0 T63.5 | M12x1.75 718.0
= BZ | 50.0 | 88.9 |M12x1.75 T18.0| M27x2.0 763.5 [M12x1.75 T18.0

Dimensiones en milimetros

Tolomatic

1-763-478-8000
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RSA HT Actuadores Eléctricos Con Vastago [@)stinest ™

Tamafio:: 24,32,50,64 DIMENSIONES
HT ACTUADOR [R][P] Montaje del motor
-F—_—— = = = — = — —
(o o ~a RSA32 HT, RSA50 HT, RSA64 HT g
) A | A NOTE: LMI
© 7 drawing repéated
1B | for reference
c
J | Orificios de montaje
C (4) RSA32, RSA50
\° Orificios de montaje (4) | 28 Sgﬁgg (Tornillo de rodillo)
~—M — L —
J— —M— | F 3
K= f I [ | o o |
— F —; =N
{ g/”E 1
H \ |
&
J:; E | H
+
ﬁ Q Carrera G
I = | +
= % Carrera
m
Motor = N u |
I A2
U 1,0 E 7‘/@%' | -
T # | °dT ﬁEf
#L q ' = =N
#— | Al -
T © © # = YMH Dimensiones variables #
(péngase en contacto
1-© con Tolomatic) ¥
7N | # -~
# T 7 =)
SEPA J |
P C) @J 4 | MOTOR MOTOR
# # = YMH Dimensiones variables
Lo
G| H|K|L|[M|[N]|P|R]|S]|T U v g
o 150.4[158.4( 12.7 65.5 | 24.1 | 88.9 | 82.6 | 43.2 | 15.88 | 1/16-27 NPT| 82.6 NOTA: Consulte la pégina
b 128.3|158.4| 12.7 65.5 [ 241 | 45.4 | 82,6 | 44.5 | 13.46 | 1/16-27 NPT| 65.5 ginr;eerrllosriopr?erg;/gircligflales
= 96.4 {128.4| 12.7 65.5 (241 | 454|826 | 44.5|13.46 | 1/16-27 NPT| 65.5
. 183.11213.6| 17.8 | 76.2 | 94.1 | 30.0 | 96.5 |109.5| 58.7 | 18.52 | 1/8-27 NPT | 94.2
3 146.9{189.0| 17.8 94.1130.0 | 54.0 |109.5| 58.4 | 18.54 | 1/8-27 NPT | 94.2 g
= 1215(163.6] 17.8 | -~ | 94.1|30.0 | 54.0 |109.5| 58.4 | 18.54 | 1/8-27 NPT | 94.2 ﬁ)%nggétleggézl:g:tlggp
< 196.0{235.9| 17.3 | 88.9 [116.3] 50.0 |108.0{142.2| 67.9 | 25.38 | 1/8-27 NPT | 116.3 llionales I
% 260.31298.2| 17.3 | 88.9 [116.3| 50.0 |{108.0(142.2| 67.9 | 25.38 | 1/8-27 NPT | 116.3
= 198.0{235.9| 17.3 | 88.9 [116.3| 50.0 {108.0(142.2| 67.9 | 25.38 | 1/8-27 NPT | 116.3

Dimensiones en milimetros

Tolomatic

1-763-478-8000

RSA-HT


http://www.tolomatic.com
https://www.tolomatic.com/info-center/cad-library

1H-YSH

Opciones de cabezas de rotula RSA HT @;‘J;zz"gs‘;:;:;,'z’e%?%g;z°:gl?:g3,5’3?‘“’

para determinar las dimensiones criticas
Tamario: 24, 32, 50, 64 DIMENSIONES
I SIRIE] 0JO DE VARILLA ESFERICO

J
@5\ =i ERINCEER
5 =k el W

Permite una ligera

Tamaio .Y/} B c D E F| Ggo H J desalineacion entre la
carga y el actuador

28.00 | 43.00 | 3.8 |14.00 10,50 10.00 | M10x1.25 | 20.0 tadial y anguiar), Utiza
42.00 | 64.00 | 4.8 |21.00|15.00 . 16.00 | M16x1.5 | 28.0 un rodamiento estandar
50.00 | 77.00 | 4.8 |25.00 | 18.00 20.00 | M20x1.5 | 33.0 de la industria.

70.00 | 110.00 | 6.4 | 37.00 | 25.00 30.00 | M27x2.0 | 51.0

Dimensiones en milimetros

I CABEZA DE HORQUILLA

ﬂ o “A” INcLuIDO E F G / Se utiliza con la rétula roscada exterior

== f _r cuando el actuador tiene que compensar una
B —1op (i _ i ] desalineacion o pivotar sobre un eje.
o N/ |
T } X
c K
AO | B |C /D E | F |G H CLAVE DE LOS SiMBOLOS
10.0 | 10.0 [20.0| 20.0 | 16.0 | 40.00 | 3.8 | M10x1.25 A Indica una nota de gran
16.0 | 16.0 [32.0| 32.0 | 190 | 64.00 | 48 | M16x1.5 importancia
20.0 | 20.0 |[40.0| 40.0 | 25.0 | 80.00 | 4.8 | M20x1.5 & indica incompatibilidad
30.0 | 30.0 |54.0| 55.0 | 45.0 | 110.00 | 6.4 | M27x2.0 con opcion(es) o tamano(s)
Dimensiones en milimetros S Tome nota de este pUﬂtO

Tolomatic 1-763-478-8000
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Opciones de cabezas de rotula RSA HT (@i a e atods™”

para aeterminar las aimensiones criticas
Tamario: 24, 32, 50, 64 DIMENSIONES
I M[E]T] ROSCA EXTERIOR

Una alternativa al extremo roscado

I interno estandar

A B C D EO
221 |M10x1.25| 3.8 | 19.00 | 24.6
28.0 | M16x1.5 | 4.8 | 19.00 | 24.6
381 | M-20x1.5| 4.8 | 32.00 | 37.6
50.8 M27x2 6.4 | 32.00 | 381

A A D Dimensiones en milimetros
IO = —
H © 5]
s/ JLig g T
C
I 2ITIC] ACOPLADOR DE ALINEACION
EXTREMO ROSCADO INTERIOR EXTREMO ROSCADO EXTERIOR
A~ JAMNUT A= -JAMNUT
B~ || )
e S _ i1
—C~ L~ y JAM NUT
D- OPCION MET
2 MOVIMIENTO ESFERICO,
0.0625 (1.6) FLOTADOR RADIAL é EL ACOPLADOR DE
> ALINEACION VIENE CON
ROSCA INTERIOR S1 SE
PREFIEREROSCA
. | H EXTERNA, LA ADICION DE
______ T | LA OPCION “MET” ES
""" A REQUERIDA
Tamaiio [ B c D E F Se utiliza en combinacion con la cabeza de rétula
64 | Miox125 | 240 | 77.0 | 190 | 30.0 roscada externamente para proporcionar un
TN e movimiento suave y prolonga la vida Util del actuador
; Xt : ; : : al evitar el agarrotamiento causado por la
10.0 | M20x1.5 | 42.0 | 122.0 | 30.0 | 42.0 desalineacion angular o axial. No disponible para su
135 | M27x2.0 | 54.0 | 1470 | 32.0 | 55.0 uso con montajes de horquilla 0 mufion, ya que deben
Dimensiones en milimetros montarse rigidamente.
Si necesita rosca exterior,
asegurese de pedir también
la rosca exterior MIEI[T]

o]

- = —4”73

Tolomatic 1-763-478-8000
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1H-YSH

M M tolomatic.com/CAD D 3D CAD
Opciones de montaje del RSA HT () s o a1
para determinar las dimensiones criticas

Tamario: 24, 32, 50, 64 DIMENSIONES

I F|[F]lG] MONTAJE CON BRIDA DELANTERA

Se utiliza cuando no es Tamaio ) BO c D E F GO H J

posible un montaje 3200| 72 | 6400 | 470 | 800 | 204 | 340 | 100 | -

inferior 0 cuando los

Tecanismos e 4500| 92 | 90.00 | 650 | 1130 | 224 | 340 | 120 | -
63.00 | 122 |126.00 | 97.0 | 1530 | 335 | 483 | 160 | -

soporte inferior no son
~ viables. La brida puede 8433 | 147 | 2032 | 1143 | 2286 | 376 | 610 | 203 | 889
montarse directamente en la estructura o Dimensiones e mimetos

en un mamparo

C B H
l OO ——1 [T / g
F N Al W TTE Consulte la pagina 19
D| AlJ G T para ver otros codigos de
I O it ¢ aer montaje FFG
A J _______
E F-

~A-
s |1 5
e | o

Se utiliza para montajes no enrasados.

=
{ve]
(]

Tamaiio B c D ED .
780 | 620 | 254 | 67 CLAVE DE LOS SIMBOLOS
104.0 | 84.0 | 318 | 87 A Indicaluna nota de gran
importancia

1040 | 840 | 31.8 | 87
144.0 | 120.0 | 30.5 | 11.0
146.1 | 120.0 | 445 | 11.0

180.0 | 150.0 | 445 12.8
Dimensiones en milimetros

€3 Indica incompatibilidad
con opcion(es) o tamario(s)

 1ome nota de este punto

Tolomatic 1-763-478-8000
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H H tolomatic.com/CAD D 3D CAD
Opciones de montaje del RSA HT () s o a1
para determinar las dimensiones criticas

Tamafio: 24, 32, 50, 64 DIMENSIONES
I SOPORTE DE MUNON TR
Se l.ml.'za cuando el espacio RSA estandar US Amb RSA estandar US
es limitado en la parte (Tallas: 24, 32, 50, 64 MooS pSA métrico
trasera del actuador y
cuando se requiere pivotar () =
sobre un eje.
F + Carrera ——
F (LMI) F (RP)
TUERCA |TUERCA DE| TUERCADE | TUERCA |TUERCA DE| TUERCADE
A | B co DO | E | ACME | BOLAS | RODLLOS | ACME | BOLAS | RODILLOS

86 | 75.7 | 11.96/11.99 |18.0| 3.3 | 1134 125.5 160.8 109.1 120.2 160.8
16.0 [107.0| 15.95/1598 |[25.0|4.74| 153.8 183.8 188.5 143.5 173.5 188.5
20.1 (1501 19.95/19.98 |30.0| 7.9 | 191.0 2144 230.3 181.3 206.7 230.3

249 (181.9| 24.97/2499 |40.0| 7.9 261.3 323.6 261.3 261.3 323.6 261.3
Dimensiones en milimetros

I (B[F]G MONTAJE CON BRIDA TRASERA

RSA Métrico

— O 1 © Tamano .Y’ c D E F G

GD 3200| 7.2 | 6400 | 47.0 | 80.0 | 9.40 | -

— D6 g 4500| 9.2 | 90.00 | 65.0 |113.0] 9.40 | -

F— 67 @9 T 45.00| 9.2 |101.60| 650 [120.7] 940 | -
[ q GE‘D 1D

b e e 19 | 63.00 | 12.2 | 126.00 | 97.0 | 153.0| 15.7 | -

ek
F —g— 63.00 | 122 | 177.80 | 97.0 | 203.2| 15.7 | 762
Se utiza cuando no s posible 7500 | 14.7 | 2032 [114.3|2286| 15.7 | 88.9

un montaje inferior o cuando los Dimensiones en milimetros

mecanismos de soporte inferior
no son viables. La brida puede
montarse directamente en la
gstructura o en un mamparo

& No disponible con montaje de
motor LMI (en linea)

@ pagina 20 para codigos de montaje BFG adicionales.

Tolomatic 1-763-478-8000
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Opciones de montaje del RSA HT () s o o iy o

para determinar las dimensiones criticas
Tamario: 24, 32, 50, 64 DIMENSIONES
I SOPORTE DE 0J0 [PI[CI[S] Y HORQUILLA TRASERA [PICID]

Se utiliza cuando el actuador tiene que
compensar la desalineacion o pivotar sobre
un eje cuando hay movimiento libre disponible
en la parte posterior del actuador.

Se utiliza cuando el actuador tiene que
compensar la desalineacion o pivotar sobre
un eje cuando hay movimiento libre
disponible en la parte posterior del actuador.

€ No disponible con montaje de motor LMI € No disponible con montaje de motor LMI

1H-YSH

(en linea) (en linea)
©) © ii
I — @ o
EGII\JIIIPLETO 0 ©
/| e.e_
3@
€@::c -> SD D
5o X
B F
._A_. ._E_
A B co D E F G
EN 22.00 | 12.00 | 10.03/10.00 | 200 | 50.2 | 25.80/25.60 | 26.12/26.01
n 27.00 | 15.00 | 12.03/12.00 | 26.0 | 65.5 | 31.80/31.60 | 32.12/32.01
EN 36.00 | 20.00 | 16.03/16.00 | 40.0 | 91.5 | 49.80/49.60 | 50.12 /50.01
B | 59.31 | 38.99 | 28.03/28.00 | 508 | 113.7 | 39.90/39.80 | 40.10/40.00
Dimensiones en milimetros
pagina 22 para cédigos de montaje PCS y PCD adicionales. CLAVE DE LOS SiMBOLOS

A Indica una nota de gran importancia

€ Indica incompatibilidad con opcion(es)
0 tamafo(s)

Tome nota de este punto

Tolomatic

1-763-478-8000
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Opciones de montaje del RSA HT () s o o iy o

para determinar las dimensiones criticas
Tamario: 24, 32, 50, 64 DIMENSIONES
I XIR] EXTENSION DE VASTAGO

s A a0 [Ty

® carrera 5096

{ ____________ _'_@ _________ _@_' 9144
— 12192

L XR " = 1524

Sdlo en aplicaciones verticales, la longitud del vastago de
empuje puede ampliarse especificando la opcion de extension
de la barra. Esto no aumenta la carrera de trabajo, sélo la
longitud del vastago de empuije.

NOTA: la dimension XR en la cadena del configurador
(extension + carrera) no debe superar la carrera maxima del
actuador especificado. Consulte a Tolomatic para extensiones
superiores a la longitud de carrera maxima..

I (ZITI[2] ORIENTACION DEL PUERTO DE ENGRASADO

La orientacion del puerto de engrasado no
esta especificada a menos que se incluya
el cadigo de pedido Z12 en la cadena de
configuracion

OO Oo
© 5.Q
ORIFICIOS DE ©

MONTAJE EN
LA CABEZA

Z12 ORIENTACION DEL PUERTO
DE ENGRASADO

Tolomatic 1-763-478-8000
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1S-VSH

1H-YSH

RSA & GSA Actuadores Eléctricos Con Vastago

Sensores

Los productos RSA y GSA ofrecen una amplia gama de opciones de deteccion. Hay 12 opciones de
sensores: de laminas, PNP de estado sdlido (alimentacion) o NPN de estado solido (desconexion);
normalmente abiertos 0 normalmente cerrados; con cables abiertos o de desconexion rapida.

Comunmente utilizados para el posicionamiento de final de carrera, estos sensores permiten la instalacion
en cualquier lugar a lo largo de toda la longitud del actuador. EIl iman interno es una caracteristica estandar.
Los sensores pueden instalarse sobre el terreno en cualquier momento.

Los sensores se utilizan para enviar sefiales digitales a PLC (controlador 16gico programable), TTL, circuito
CMOS u otro dispositivo controlador. Los conmutadores tienen proteccion contra inversion de polaridad.
Los cables QD de estado sdlido estan blindados; el blindaje debe terminarse en el extremo del conductor
volante.

Todos los conmutadores cumplen la normativa CE y RoHS. Los sensores cuentan con indicadores LED de
sefalizacion de color rojo o amarillo brillante; los sensores de estado solido también tienen indicadores LED
de alimentacion de color verde.

[=]
S k= I§ 8 5 ® =X
E| 88 | = 88 | €8, |28= 2 g =
S| 8 | B S5 | 25£| 88¢E g = | 38
g S e £ 22 | 88| Ee5< E £ g5
S S8 e 23 |F° S 8E 3 2 Hs
iVl 5m | SPST — Roo | & oyo
normalmente
REED **10.0 | 100mA —  |30Vmax.| —
N[¥ | 5m SPST — Amarillo 5110
Normalmente [— A(_3 10C
N[R] | QD Cerrado | (O
PNP )
5m Verde Amarillo
(Sourcing) 14
- normalmente a
. Q ® 81009088 °
RO — 168°F 50G/
. 9G
SM | NPN (Sinking) |  Verde Rojo [-10
normalmente a
ESTADO i —— d
' | abiero 70°
SOLIDO QD ' Sleci el 10-30 | . 20 mA 0.05 mA
3.0 100mA @ 2.0V max.
(SOLID s PNP Verd Al VDC 2aV max.
m erde marillo
STATE) (Sourcing)
.| Normalmente
aD Corrado |
5m NPN Verde Rojo
(Sinking)
Normalmente | S amrme
* [N Tolomatic , 8100004
QD Cerrado =
“QD = Desconexion répida Clasificacion de la caja IEC 529 IP67 (NEMA 6) CABLES: Grado robdtico, cubierta de poliuretano resistente al aceite, aislamiento de PVC

A**ADVERTENCIA: No supere la potencia nominal (vatios = tension x amperaje). Se produciran dafios permanentes en el sensor.

I INSTALACION DE SENSORES

Coloque el soporte del interruptor en una de las cuatro ranuras que recorren la longitud del tubo extruido.
\
.

Tenga en cuenta que hay un recorte en el cabezal del actuador (RSA) o en el tubo (GSA) para permitir la
insercion del soporte. Inserte el interruptor con la palabra "Tolomatic" hacia arriba y deslicelo por debajo

del soporte. Coloque el soporte con el interruptor en la posicion exacta deseada y, a continuacion, fijelos
firmemente en su sitio apretando los dos tornillos de fijacion del soporte.

Tolomatic 1-763-478-8000
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RSA & GSA Actuadores Eléctricos Con Vastago

, sensores
ESQUEMAS ELECTRICOS

DE LENGUETA NORMALMENTE ABIERTO ESTADO SOLIDO NORMALMENTE ESTADO SOLIDO NORMALMENTE
RY & RK ABIERTO PNP ABIERTO NPN

LS L + TY & TK
NORMALMENTE MARRON
ABIERTO  [AZUL, rmeer o - MARBON o+
NORMALMENTE

NORMALMENTE NEGO

@ ABIERTO PNP SENAL ABIERTO NPN
AP (SOURCING) [CARGA) (SINKING)
NORMALMENTE CARGA AZUL . )
ABIERTO | AZUL L .

REED » NORMALMENTE CERRADO ESTADO SGLIDO » NORMALMENTE CERRADO « PNP ESTADO SOLIDO » NORMALMENTE CERRADO * NPN
NY & NK PY & PK HY & HK
MARRON
NORMALMENTE '~ "' MARRON
CERRADO o - O +
NORMALMENTE [ NEGR NORMALMENTE
O O CERRADO PNP O CERRADO NPN |NERGQ ENAL
MARRON (SOURCING) RG (SINKING) e
NORMALMENTE _°‘h" [CARGA-® + = AZU -
CERRADO |AZUL. o
CONECTOR MACHO QD (QUICK-DISCONNECT) CONECTOR HEMBRA
BLACK [NEGRO] ) BLUE QD (QUICK-DISCONNECT)
(SENAL) [AZUL] BLACK [NEE%FZ\?] (+) BROWN
(SENAL) [MARRON]
(+) BROWN
[MARRON] () BLUE [AZUL]
DIMENSIONES DEL INTERRUPTOR DIEMENSIONES DE MONTAJE
[ [¥] - conexion directa . B
PUNTO DE DETEGCION

ESTADO SOLIDO\ fPUNTO DE DETECCION REED

L 17 | )
0.33 [8.4] <>
063[16.0]

<-0.83 [21.1]
- 197.33 [5012]

\

L[] - Interruptor QD (desconexion rapida)

M8x1
I 1.50 [38.2] - \
'
® < ) AN W] . 013 | 33
\I_E \~Este tornillo fja el interruptor al soporte RECAUCION: NO APRIETE DEMASIADO LOS HERRAJES 16 077 | 196]0.11 ] 29
ste tornillo fija el soporte al actuador DEL INTERRUPTOR AL INSTALARLO o4 [1.06] 269
- 13.68 [347] >| 32 1311332
0.06| 1.5
50 187 | 47.5
N 1.26 [32.1] > 64 2.31 | 58.6
M8x1 - -
95 [24.1]

.35 K
o | A o)
4—4_&28 [7]
< 197 [5000]

Dimensiones indicadas en pulgadas [dimensiones entre paréntesis en milimetros].

17
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RSA Actuadores Eléctricos Con Vastago

Hoja de Aplicacién para Actuadores Eléctricos con Vastago

UTILICE EL SOFTWARE DE DIMENSIONAMIENTO Y SELECCION TOLOMATIC DISPONIBLE EN LINEA EN
www.tolomatic.com O LLAME A TOLOMATIC AL 1-800-328-2174. Le proporcionaremos toda la asistencia necesaria
para determinar el actuador adecuado para la aplicacion.

ORIENTACION DEL ACTUADOR
(1 Horizontal [ Vertical — Motor Arriba I Inclinado [ Vertical- Motor Abajo

A

Angulo a: grados
Longitud de Carrera: [J pulgadas [ milimetros Temperatura Ambiente: ___ [J°FLJ°C
No. de Ciclos: [ por minuto [J por hora Descripcion del Entorno y Requisitos de Proteccién contra
¢Mantener posicion?: [ requerido [ no requerido Ingreso:
Si es requerido:
L] después del movimiento [J durante pérdida de poder
Motor: [ Motor de terceros [1 Motor Tolomatic
MOVIMIENTOS Y FUERZAS
Extension Retraccién
Distancia de Movimiento Oin O mm Distancia de Movimiento Oin O mm
Tiempo de Movimiento: segundos Tiempo de Movimiento: segundos
Velocidad Maxima: O in/s OO mm/s Velocidad Maxima: O in/s OO mm/s
Pausa después del Movmiento: segundos Pausa después del Movmiento: segundos
Fuerza
Fuerza: Olbs O N
Direccion de la fuerza: U En contra [J En favor

Direccidn de la fuerza aplicada: L1 F, LI F,[] F,
Posicion de la fuerza aplicada:

Dy: Oin & mm
Dy: Oin & mm
Dz: Oin & mm
Asignar a Movimientos: [J Extension [ Retraccion
P
tolomatic.com/ask —— Sizeit.tolomatic.com
Techhical support | for fast, accurate
before]and[after actuator selection

purchase

Tolomatic 1-763-478-8000
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RSA Actuadores Eléctricos Con Vastago

Directrices de seleccion
1 ESTABLECER EL PERFIL DE MOVIMIENTO

A partir de la longitud de carrera de la aplicacion, el tiempo de

ciclo deseado, las cargas y las fuerzas, establezca los detalles
del perfil de movimiento, incluida la velocidad lineal y el empuje en
cada uno de sus segmentos.

28ELECCIONE EL TIPO DE ACTUADOR

Si hay cargas laterales (radiales), seleccione GSA.

Y TIPO DE TORNILLO

En funcion de las velocidades y el empuje requeridos, seleccione
el tamafio del actuador, el tipo y el paso del tornillo.

4VERIFICAR LA VELOCIDAD CRITICA DEL

3SELEGCIONE EL TAMANO DEL ACTUADOR

TORNILLO

Verifique que la velocidad lineal pico de la aplicacion no supere
el valor de velocidad critica para el tamafio y el paso del tornillo selec-
cionado.

VERIFICAR EL PANDEO AXIAL
RESISTENCIA DEL TORNILLO

Verifique que el empuje maximo no supere la fuerza de pandeo
critica para el tamario del tornillo seleccionado.

COMPARAR LOS PARAMETROS PICO DE

LA APLICACION CON LA CAPACIDAD PICO

(REGION PICO) DEL ACTUADOR SELECCIONADO
(TORNILLO DE RODILLOS)

Cuando se seleccione un tornillo de rodillos, calcule el empuje maximo
y la velocidad maxima requeridos por la aplicacion y comparelos con
los graficos. La seleccion debe satisfacer los requisitos de pico de la
aplicacion.

CALCULAR EL INTERVALO DE LUBRICACION
(TORNILLO DE RODILLOS)

Cuando se selecciona un tornillo de rodillos, calcule el intervalo
de lubricacion recomendado. Consulte la pagina RSA_29 y las hojas
de piezas para obtener informacion completa sobre la lubricacion para
la opcion RSA24, RSA32, RSA50 y RSAG4 HT.

8CONSIDERACIONES DE TEMPERATURA

Si la temperatura ambiente de la aplicacion se encuentra fuera
del rango permitido [tornillo de rodillo: 50° a 122°F (10° a 50°C),
todos los demas 40° a 130°F (4° a 54°C), pdngase en contacto con
la fabrica. Tenga en cuenta que en aplicaciones agresivas en las que

se utiliza el tornillo de rodillo, la temperatura exterior del cuerpo del
actuador puede aproximarse a los 82°C (180°F), por lo que debe de-
jarse una holgura adecuada para evitar el sobrecalentamiento de otros
componentes del sistema.

9ESTABLECER LOS REQUISITOS DE PAR TOTAL

Calcule la inercia total del sistema, el par méximo y el par medio
requerido del motor para superar la friccion interna, las fuerzas
externas y acelerar/desacelerar la carga.

SELECCIONE UN MOTOR Y UN

CONTROLADOR

Utilice el valor de par total obtenido para seleccionar un mo-
tor y un dispositivo reductor (si es necesario). Compruebe que el valor
de par maximo es inferior a la curva de par maximo del motor y que el
valor de par continuo es inferior a la curva de par continuo del motor.

Verificar el margen de par minimo (15%). Verificar la coincidencia de
inercia. Seleccione un controlador.

SELECCIONAR UNA CONFIGURACION
1 1 MOTOR-ACTUADOR Y SENSORES SI ES
NECESARIO

Seleccione una configuracion de motor en linea o en paralelo inverso.
Seleccione las opciones de montaje y de extremo de varilla. Seleccione
los sensores de posicion (si es necesario). Las 12 opciones de sensores
incluyen: reed, PNP o NPN de estado sdlido, todos normalmente abi-
ertos o0 normalmente cerrados, con cables flexibles o acopladores de
desconexion rapida.

SELECCIONE OPCIONES DE CABEZA DE
1 2ROTULA Y OPCIONES DE MONTAJE

Las opciones de cabezas de rotula incluyen: Cabeza de ro-
tula CLV, cabeza de rétula SRE, cabeza de rétula MET con rosca exterior,
acoplador de alineacion ALC, extension de rétula XR. Las opciones de
montaje incluyen: Montaje de mufion TRN, montaje de brida delantera
FFG, placas de montaje MP2, montaje de horquilla PCD, montaje de 0jo
PCS, montaje de brida trasera BFG.

@ Las directrices J

anteriores son solo fn\l—\ 7
de referencia. Utilice

el software de
dimensionamiento
en linea Tolomatic

sizeit.tolomatic.com
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Actuadores Eléctricos Con Vastago RSA y GSA

I KIT DE REEMPLAZO PARA MONTAJE DE AcTuApores Rsa | EDIDO DE PIEZAS DE SERVICIO

Para todos los soportes de motores

FFB| i b | 1079013 | 2107:0013 | 1112:9013 | 21129013 | 11249022 | 21249082 | 11329022 | 2132.9042 | 11505022 | 21609042 | 160022 | 2164:9022 | 11640484 | 2164:9484
upo|  Plecade | 1107015 2107015 | 1112 ot [ ategove| vios0es [arzkeoss | 1oz anes | av9pas | 15005  nsinand | 11 uzs [ 2164008 1164675 | o147

montale [1112-9014* [ 2112-9014* | “Piaca de montaje con motor de bestidor 23 u apcidn YMH (6o para tamario RSAT?)
S6lo para montaje de motor RP

BF m%ﬁgszorg 1107-9014 | 2107-9014 | 1112-9025 | 2112-9025 [ 1124-9022 | 2124-9032 | 1132-9022 | 2132-9042 | 1150-9022 | 2150-9042 | 1164-9022 | 2164-9022 | 1164-9484 | 2164-9484

PCS| Montura ocular | 1107-9016 | 2107-9016 | 1107-9016 | 2107-9016 | 1124-9024 | 2124-9034 | 1132-9024 | 2132-9044 | 1150-9024 | 2150-9044 | 1164-9024 | 2164-9024 | 1164-9344 | 2164-9344

PCD Moﬁéﬁéilﬂg 1107-9017 | 2107-9017 | 1107-9017 | 2107-9017 | 1124-9025 | 2124-9035 [ 1132-9025 | 2132-9045 [ 1150-9025 | 2150-9045 | 1164-9025 | 2164-9025 | 1164-9345 | 2164-9345

MO[I)(EILESDE REEMPLAZO PARA MONTAJE DE ACTUADORES RSA

24T 24HT 32ST 32HT 50ST 50HT 64ST B4HT

[«p)

CLV] Horquilla | 1107-9021 | 1112-9020 | 1124-9029 | 1124-9396 | 1124-9029 | 1124-9396 | 1150-9029 | 1150-9396 | 1150-9029 | 1164-9386
SRE Qjo de biela esférico | 1107-9020 | 1112-9019 | 1124-9028 | 1124-9397 | 1124-9028 | 1124-9397 | 1150-9028 | 1150-9397 | 1150-9028 | 1164-9028
MET Rosca exterior | 1107-1073 | 1112-1058 | 1124-1057 | 1124-1815 | 1124-1057 | 1124-1815 | 1150-1057 | 1150-1815 | 1150-1057 | 1164-1035
ALC*| Acoplador de alineacion | 1107-1076 | 1112-1061 | 1124-9004 | 1124-9004 | 1124-9004 | 1124-9004 | 1150-9009 | 1150-9009 | 1150-9009 | 1164-9385
MODELOS METRICOS
CLV Horquilla | 2107-9021 | 2112-9020 | 2124-9039 | 2124-9396 | 2132-9049 | 2132-9396 | 2150-9049 | 2150-9396 | 2164-9029 | 2164-9386
SRE[  Ojo de biela esférico | 2107-9020 | 2112-9019 | 2124-9038 | 2124-9397 | 2132-9048 | 2132-9397 | 2150-9048 | 2150-9397 | 2164-9028 | 2164-9387
MET Rosca exterior | 2107-1073 | 2112-1058 | 2124-1067 | 2124-1815 | 2132-1057 | 2132-1815 | 2150-1057 | 2150-1815 | 2164-1057 | 2164-1546
ALC*| Acoplador de alineacién NA NA 2124-1070 | 2132-1060 | 2132-1060 | 2132-1060 | 2150-1060 | 2150-1060 | 2164-1060 | 2164-1060
) “NOTE: I acoplador de alineacién tiene rosca interna; si desea rosca externa, pida también MET NA = No disponible
I SENSORES RSA

normal-| Tipo de

Para pedir un kit de interruptor, utilice el EJEMPLO: @@@E@@@E@

Codigo ‘ Conductor mente | sensor

codigo de configuracion del interruptor T o 4dg
precedido de SW y el codigo del 2 = g 'g RI[Y] 5m (197 in) et Reed
ero €el
actuador. E = % o RIE Desconexion rapida !
\ . << O W :
El ejemplo corresponde a un interruptor de estado == N[ Sm(197in_| .
-~ . . errado Reed
solido NPN, normalmente abierto, con acopladores I | | Desconexion rapida
de desconexion rapida. Cada kit de interruptor se completa con soporte, tonillo de fijacion, 5m (197 in)  estado ssiido
interruptor y cable QD de acoplamiento. Tenga en cuenta que el tamario del soporte/ & | | Desconexion rapida Abierto | ™ pyp
interruptor es comun y puede utilizarse en cualquier tamafio de RSA. Tl m 197 | | esado oo
A . . L KK Desconexion répida NPN
NOTA: Consulte las hojas de piezas para sustituir los sensores de los actuadores B 5 (197 ) ——
' -10- , Cerrado | ~540 SO1C0
fabricados antes del 5-10-2010 BE B Desconoion pica PP
Kit de herramientas de tensado en paralelo inverso RSA 24HT / 32 todos | 50 all y 64 todos H 5m (197 in) Cerrado |EStado solido
pedido por nimero de pieza |  1124-9430 | 1132-9430 |  1150-9430 EK || Desconexion répida NPN
tolomatic.com/ask sizeit.tolomatic.com
Techhical/Support || for st accurate
before]and|after actuator selection

purchase
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Actuador Eléctrico Gon Vastago RSA ST y HT

PEDIDOS

RISIA [0 E@E@ RED ST B KR M[EIT @@@ mmMOCd

==

RSA-ST

MODELO Y MONTAJE MONTAJE DEL MOTOR EXTENSION DEL VASTAGO
RSA  Actuador de tornillo LMI" Montaje del motor en linea XR.... Introduzlca l; extgnsmn de varila deseada
con vastago RP1 Relacidn 1:1, montaje del motor en plu gadas (Sa) 0
en paralelo inverso mi |metro§( ) . '
RPL1 1:1 relacion, montaje del motor (Se rqu'l?gelﬁo%slmg ggl(ég?rgr:)memda
RPR1 paralelo inverso, izquierda o derecha
12,16, 24, 32, 50, 64 ver pagina 15 para m4s detalles A\ Sdlo para aplicaciones verticales.
RP2 2:1 relacion, montaje del mator 5 NOTA: La extensidn + carrera del XR no debe exceder
TUERCA/TORNILLO paralelo inverso la carrera mdxima del actuador especificado. (Véase la
. i NUMERO DE RPL2  2:1 relacion, montaje motor paralelo {abla de CARRERA MAXIMA) Consulte a Tolomatic para
TAMANO | CODIGO | CODIGO RPR2 inverso, izquierda o derecha ver extensiones superiores a la longitud de carrera méxima.
SN 01,02,05 pdgina 15 para més detalles
12 Eﬁ - (1)3 6 RP2 1o disponible en tamario 12 6 16 FINAL DEL VASTAGO
SN 01,02,05 Cuerda interna como estandar
16 [BZ 10 TENSION DE LA BANDA RP CLV Cabeza de horquilla
g“ BNL 82 51T TEN  Tensador de correas para SRE  Cabeza de rotula
87 ] 0’ : montaje de motores RP MET Cabeza de rétula roscada exterior
24 [BNBNL 102,05 §1L(2; fgtg!)asigfoﬁlgg Zﬂg?asado debe ser
E“M 8282 ) PAR ESTANDA 0 ALTO posicionando el puerto a las 12 (ver pagina 37)
BZ 10 ST1* Actquor RS estandar & “NOTA: £1 acoplador de alineacion tiene rosca interna; si
32 BN,BNL [02,05 HT OpC|oln de alto par se desea rosca externa, pida también MET
BNM 05,10,20 *requiere motor con chaveta
RN 04,05,10 €3 HT no disponible en tamario 12 6 16 .
BZ 10 NOTA: RN siempre requiere la opcion HT PROTECCION DEL MEDIO AMBIENTE
50 ENGNL 8;’ ?g(z)g Actuador estandar IP54
LY, o IP67 Proteccion de entrada basica
RN 05,10 SOPORTE DE MUNON (s6lo RSA32, 50, 64)
Eﬁ o (1)8 5 TRR  Soporte de mufion LUB _Grasa, Comida/Droga
64 BNi\/I 05’1 0’20 €3 No disponible en tamario 12 0 16 con
BNH 02’ : montaje de motor LM/
RN 05,10 S NOTA: £ montaje de muidn no esté -w_
disponible para el reequipamiento de =
LONGITUD DE LA CARRERA campo, péngase en contacto con Tolomatic s = E
z E —
SK____ Introduzca la longitud de para obtener mds detales <| = E g =]
carrera deseada en MONTAJE DEL ACTUADOR ol 2| E |8 S|S E |84
i [~ =]
pulgadas decimales Para todos los montajes de motor: & S| 2 g'g S| 3 § g
SMt____ (Montaje métrico) i ;
Introduzca fa longitud de FFG Montajle con br!da frontal _| | Avierto r;(l) RY -
carrera deseada en FFGR Montaje con brida frontal = ] R RK|
milimetros girada 90° (ver pag. 22) == 7] no [NY| =
. , No todos los Cerrado —sr k18 | =
+ La version métrica proporciona roscado métrico MP2 Placas de montaje (se necesitan 2) codigos e % =
cabeza de biela, montaje del actuador y pasadores S6lo para montaje de motor RP: enumerados PNP | Abierto no [TY E 3| <«
NOTA: Las roscas de montaje del actuador y PCD Montaje Horquilla ig',:,paﬁmgs 8 3 15 183” é =
las fijaciones de montaje seran en pulgadas o ) I = . no Q © X
métricas, dependiendo de cémo se indique la PCDR Montaje de horquilla girado 90 gggi;?l%a: las 05') NPN| Abierto s KK = 2 %
longitud de la carrera. (ver pag. 25) Pongase en o o IPYla S| E
SK=montje en pulgadasg PCS Montura ocular | contacto con = |PNP| Cerrado —g; ER
SM= montaje métrico PCSR Soporte ocular girado 90 Ig:g‘:lgfl:; e o TRY B3
) (ver pag. 25) duda. NPN| Cerrado —; HK =
2 CARRERA MAXIMA BFG Montaje con brida trasera
= BN, BZ, SN RN —
= 50 y RSAG4
=l g i pulg |_mim Iongitug de carrera

2112 | 3048 |12 13048 ot 4oe 11210 TU MOTOR AQUI (YMH: YOUR MOTOR HERE)

16 | 18 | 457.2 | 18 |457.2 mm) disponible para | YM__ Soporte de motor para motor no Tolomatic. www.tolomatic.com

24 24 609.6 24 | 609.6 1qrnillos de rodillos, Los frenos montados en soportes de motor en paralelo inverso (especi en actuadores colocados verticalmente) no impediran el retroceso del tornillo y la
32 | 36 974.4 36 19744 pongase en caida de la carga por gravedad en caso de fallo de la banda dentada. Si se requiere un freno en una aplicacion de seguridad critica, se debe considerar un soporte

contacto con de motor en linea con un freno a prueba de fallos montado directamente en el eje del actuador o una construccion especial en paralelo inverso con engranaje o eje
50 | 48 | 1,219.2 36§ 914. 4§ Tolomatic para pasante. Pongase en contacto con Tolomatic para conocer otras opciones de montaje del freno en paralelo inverso.
64 | 60 | 1524.0 | 36° | 97148 conocer el tiempo Los reductores pueden utilizarse con soportes de motor paralelos inversos RSA ST o GSA ST. Sin embargo, el par sobre la banda y los componentes internos ST RP
- - - de produccion. debe permanecer por debajo de las capacidades del conjunto para evitar el deslizamiento de la correa o un fallo prematuro. Pongase en contacto con Tolomatic

para obtener informacion adicional si es necesario..
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La diferencia de Tolomatic Espere mas del lider del sector
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PRODUCTOS ENViO DIMENSIONAMIENTO YOUR MOTOR MODELOS SOPORTE
INNOVADORES RAPIDO DEL ACTUADOR HERE CAD TECNICO
Soluciones con Construido segun Dimensione Placas de montaje Descargar Obtenga respuesta
ENDURANCE sus especificaciones y seleccione compatibles hechas  Archivos CAD 2D o a una pregunta o
TECHNOLOGY con longitudes de los actuadores para conectar 3D para productos  solicite una consulta
para aplicaciones carrera personalizados eléctricos con Su motor con Tolomatic. de disefio virtual
exigentes. y opciones de nuestro software en los actuadores con uno de nuestros
montaje flexibles. linea. Tolomatic. ingenieros.

Productos Eléctricos
ServoWeld® Actuadores

Productos neumaticos
Productos de transmision de potencia

~  Tolomatic ==

cERTIFICADOS POR DNV
EXCELLENCE IN MOTION site cemﬂcado I-}amel MN

EE.UU. - Sede central EUROPA

Centro de Servicio Tolomatic Inc. Tolomatic Europe GmbH Tolomatic Productos de Autom-

Parque Tecnoldgico Innovacion 3800 County Road 116 Elisabethenstr. 20 atizacion (Suzhou) Co. Ltd.

Int. 23, Lateral Estatal 431, Hamel, MN 55340, USA 65428 Riisselsheim No. 60 _Chl_Jangye Street, Building 2

Santiago de Querétaro, Teléfono: (763) 478-8000 Germany Hugiu District, SND Suzhou

El Marqués, México, C.P. 76246 Toll-Free: 1-800-328-2174 Teléfono: +49 6142 17604-0 Jiangsu 215011 - PR. China

Teléfono: +1 (763) 478-8000 sales@tolomatic.com help@tolomatic.eu Telefono: .86 (512)16750-8506

help@tolomatic.mx www.tolomatic.com Tolomatic_China@tolomatic.com

Todas las marcas y nombres de productos son marcas comerciales o marcas  puedan existir en este documento. Tolomatic se reserva el derecho de cambiar el disefio
comerciales registradas propiedad de sus respectivos propietarios. La informacion o funcionamiento de los equipos descritos en este documento y cualquier producto de
contenida en este documento se considera correcta en el momento de su impresion. Sin - movimiento asociado sin previo aviso. La informacion contenida en este documento estéa
embargo, Tolomatic no asume ninguna responsabilidad por su Uso 0 por los errores que  sujeta a cambios sin previo aviso.

Visite www.tolomatic.com para disponer de la informacion técnica mas actualizada -
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